Wybrane prace dla przemystu
Zaktadu Maszyn Roboczych, Napeddéw i Sterowania

(Novgorod, Ptock,
Bydgoszcz, Police,
Kedzierzyn Kozle,

Zaktady azotowe

azotowych

Region Przemyst Projekt Opis/Zdjecie
£odz EC2 Modernizacja podpory suwnicy bramowej AnaIIiza wytrzyma’foéciowa ora.z projekt .wzmocnienia"
weztéw ulegajacych uszkodzeniu w czasie eksploatacji
tods £C2 Ekspertyza suwnicy pomostowej ze wzgledu na Analiza uszkodzen, pomiary i zalecenia naprawy
znaczne ukosowanie zestawu kotowego mostu
Befchatéow EC Betchatow Modernizacja pomostu roboczego Analiza geome.'.cryczna. I Wymlarowa .oraz"opracowarlle
dokumentacji technicznej modernizacji konstrukcji
£odz Bilplast Projekt i wykonanie belki pod elektrowciag Modernizacja systemu transportu wewnetrznego
Europa
Tworzenie dokumentacji i modernizacja sprezarek Projekty watéw modernizowanych sprezarek oraz

odkuwek do elementéw watéw

Wihoctawek)
Polska Hale sportowe Projekt sktadanego kosza najazdowego do koszykowki
Sieradz Zaktad karny Projekt i wykonanie hydraulicznego zespotu
napedowego do napedu bram uchylnych
Szereg prac badawczych oraz modernizacja uktadéw
napedowych jazdy transporteréw TUR 500.1, w tym
Betchatow KWB optymalizacja nastaw i weryfikacja funkcjonalna tych
napeddw wraz z opracowaniem Dokumentacji
Techniczno - Ruchowej
Gdynia Praystari promowa Ekspertyza techniczna ayvaru pomqstu ruchomego
przystani promowej
£odz Centrostal Ekspertyza zurawia samojezdnego ZK 162 Polan Analiza zagrozen i bezpieczenstwa pracy
£odz Centrostal Ekspertyza zurawia wiezowego ZB 75/100 Analiza zagrozen i bezpieczeristwa pracy
Opracowanie opinii innowacyjnosci dla projektu . . .
. o . , Analiza procesu technologicznego, analiza
teczyca +7G teczyca S.A. ,Przygotowanie do malowania i malowanie produktéw
. X ” transportowa
i ich elementéw wykonywanych przez ZG teczyca




toédz

ABB

Ekspertyza dla dzwignikéw Srubowych z podestem
przesuwnym

4

Betchatéw

KWB

Ekspertyza dotyczgca przyczyn zniszczenia silnika
hydraulicznego

Betchatéw

KWB

Badanie mozliwosci zwiekszenia sprawnosci uktadu
hydraulicznego napedu jazdy transportera pod
obcigzeniem

todz

Lunapark £édz

Opracowanie opinii o innowacyjnosci: Ustugi z
wykorzystaniem urzadzen rekreacyjno-rozrywkowych
typu ,,Wieza” oraz ,Move-it”

Analiza pracy silnika w ciezkich warunkach z
zanieczyszczonym olejem hydraulicznym

todz

Lunapark tédz

Wdrozenie ,Rozporzadzenia Ministra Gospodarki z
dnia 10 lipca 2001 w sprawie warunkdéw technicznych
dozoru technicznego, jakim powinny odpowiada¢
przenos$niki kabinowe i krzesetkowe”

todz

Jolanda

Projekt serii pras pneumatycznych do zgrzewania
materiatéw oraz pras hydraulicznych do wycinania
materiatow




£odz Selpol Projekt nozyc do stawiania stupow energetycznych
L6ds selool Projekt pomostu do przepraw sprzetu do stawiania Wykonanie przewoznych, lekkich pomostéw do
P stupow energetycznych przepraw przez strumienie
L6ds Selpol Projekt adaptacji nozyc do staW|a)n|a s’furfow
energetycznych do nowych typéw stupéw
Lods Akademia Muzyczna Projekt zapadni sceny dla Sali K.oncertowej Akademii
Muzycznej
Lods Akademia Muzyczna Projekt napedu zamkmef:.la fosy dla .Sall Koncertowej
Akademii Muzycznej
£6ds Akademia Muzyczna Projekt wciggarek recznych do gtosnikéw z

mozliwoscig regulacji pochylenia gtosnikéw




Laboratorium

Zaplecze badawcze Zaktadu Maszyn Roboczych i Napeddw i
Sterowania w pracy z przemystem.

Dziat Stanowisko Mozliwosci badawcze
Zautomatyzowane sterowanie falownikowe
Zautomatyzowana mechanizmami jazdy mostu, wézka oraz

Mechatronika
DZwignice,
Maszyny
robocze ciezkie

jednodzwigarowa
suwnica pomostowa -
udzwig 5 t, rozpietosé
mostu 10 m, wysokos¢

podnoszenia 5 m

mechanizmem podnoszenia.

Badanie uktadow napedowych liniowych ze $rubg
toczng, badanie ruchéw skojarzonych, badanie oporéw
wienca zebatego.

Sterowanie reczne lub komputerem przemystowym
(LabView)

Czteroprzegubowy zuraw
wypadowy o udzwigu 1t.

Zautomatyzowane sterowanie falownikowe wypadem
oraz obrotem zurawia.

Badanie uktadéw napedowych liniowych ze $rubg
toczna, badanie ruchdw skojarzonych, badanie oporéw
wienca zebatego.

Sterowanie reczne lub komputerem przemystowym
(LabView)

Laboratoryjny dzwig
pionowy 10-osobowy z
szybem o wysokosci 20 m

Pomiar predkosci oraz przyspieszen kabiny dzwigu
pionowego.

Mechatronika
Naped
falownikowy,
Sterownik PLC

Stanowisko do badan
falownikowych
asynchronicznych
silnikow elektrycznych z
obcigzeniem
bezwtadnosciowym

Pomiar momentu obcigzajgcego wat silnika, oraz
predkosci obrotowej silnika elektrycznego
sterowanego falownikiem.
Sterowanie reczne, komputerem przemystowym
(Genie) lub sterownikiem PLC

Mechatronika
Naped
falownikowy

Stanowisko do badan
falownikowych
synchronicznych silnikéw
elektrycznych z
obcigzeniem
bezwtadnosciowym

Pomiar momentu elektryczny na wale silnika oraz
predkosci obrotowej silnika elektrycznego, wartosci
pradowe falownika.

Sterowanie reczne oraz komputerem PC (IPOS)




Mechatronika
Naped
falownikowy

Przenos$nik srubowy do
materiatéw sypkich z
napedem z przetwornicg
czestotliwosci

Naped falownikowy z rejestracjg predkosci i momentu
na wale silnika.
Badanie wydajnosci i zapotrzebowania mocy
przenosnika.
Sterowanie reczne lub komputerem PC.

Model dZzwigow
pionowych z
synchronizacja ruchow
(sprzet przekazany przez firme SEW

Eurodrive Polska Sp z 0.0 w todzi w
ramach umowy o wspétpracy)

Mechatronika
Manipulatory
Napedy liniowe

5-cio osiowy automat
malarski z funkcja
rozpoznawania ksztattu
metodg fotooptyczng

Napedy falownikowe z rejestracjg ruchow gtowicy w
trzech kierunkach x-y-z, obrotu stotu oraz obrotu
gtowicy malarskiej wzgledem dwdch osi.
Kamera z mozliwoscig rejestracji obrazu na stole
obrotowym.

Optymalizacja metody malowania natryskowego.
Sterowanie komputerem przemystowym (C++).

Hydrotronika
Dzwignice,
Maszyny
robocze ciezkie

Przektadnia
hydrostatyczna o obiegu
zamknietym o
zainstalowanej mocy
22kwW

Linowy mechanizm podnoszenia o udzwigu 1,5tz
obcigznikiem w szybie o wysokosci podnoszenia 20 m
napedzany hydraulicznymi jednostkami o zmiennej
objetosci roboczej.

Pomiar cisnien oraz przeptywoéw w obu liniach,
predkosci obrotowej oraz momentdéw obcigzeniowych
silnika elektrycznego i hydraulicznego.
Sterowanie reczne lub komputerem PC.

Hydrotronika
Podnosniki,
Maszyny
robocze ciezkie

Naped hydrostatyczny o
obiegu otwartym

Hydrauliczny transporter pionowy sterowany
dtawieniowo z wielosekcyjnym rozdzielaczem.
Pomiar cisnien, przeptywdw oraz przesuniecia sie
kabiny transportera.

Sterowanie reczne.

¥

weirce




Hydrotronika
Maszyny
robocze ciezkie

Hydrostatyczna sieé
statocisnieniowa z funkcja
rekuperacji energii

Generator hydrauliczny wraz z regulatorem cisnienia z
uktadem obcigzajgcym.

Pomiar cisnien oraz przeptywow, predkosci katowe;j
pompy, kata wychylenia tarczy pompy oraz
temperatury oleju oraz momentéw obcigzeniowych
silnika elektrycznego i hydraulicznego.
Sterowanie reczne lub komputerem PC (LabView).

Hydrotronika
Maszyny
robocze ciezkie

Stanowisko do pomiaréw
silnikéw
hydrostatycznych

Pompa o zmiennej wydajnosci jednostkowej zasilana z
silnika asynchronicznego.

Pomiar cisnien i przeptywdw wraz z pomiarem
predkosci oraz momentéw obcigzajacych silnik
elektryczny i silniki hydrostatyczne.
Sterowanie reczne lub komputer PC (LabView)

Hydrotronika
Podnosniki,

platformy

Naped hydrostatyczny o
zmiennym obcigzeniu

Uktad zmiany obcigzenia sitownika z biernego na
czynne podczas jednego ruchu roboczego.
Badanie zaworéw hamujacych z pomiarem cisnien
sterujacych, przeptywdw oraz wychylenia tadunku.
Sterowanie reczne.

Hydrotronika
Naped
falownikowy

Mobilne stanowisko
badawcze z pompa o
statej wydajnosci
jednostkowej napedzanej
serwomotorem z
uktadami regulacji
momentu i predkosci

Pomiar cisnienia, przeptywu i temperatury oleju.
Pomiar predkosci obrotowej serwonapedu.
Sterowanie reczne lub sterownikiem PLC.

Hydrotronika
Naped
falownikowy

Mobilne stanowisko
badawcze z pompa o
statej wydajnosci
jednostkowej napedzanej
silnikiem elektrycznym

Pomiar cisnienia, przeptywu i temperatury oleju.
Pomiar predkosci obrotowej silnika elektrycznego.
Sterowanie reczne.




Aparatura

Mozliwosci pomiarowe Zaktadu Maszyn Roboczych Napeddw i

Sterowania
Urzadzenie llosé | Producent/Typ Mozliwosci badawcze
Przenosne urzadzenie diagnostyczne z
oprogramowaniem Senso Control i
zestawem przetwornikéw (CAN bus)
. . Parker . . N
Mobilna stacja R stanowi 24-kanatowa stacje akwizycji
- 1 Master Service Plus . o
akwizycji danych danych do dynamicznych pomiardw i
SCM-500-01-01 . [ - ;
rejestracji wielkosci elektrycznych i
mechanicznych z mozliwoscia eksportu
danych do komputera — USB, SD
Wraz z komputerem, oprogramowaniem
Catman i zestawem przetwornikéw stanowi
. HBM . -
Wzmacniacz 1 Spider 8 8-kanatowa stacje akwizycji danych do
pomiarowy p . dynamicznych pomiardw i rejestracji
16-bit ) - - .
wielkosci elektrycznych i mechanicznych w
czasie rzeczywistym
Wraz z oprogramowaniem LabView i
. zestawem przetwornikdw stanowi 32-
L National Instruments . L
Modut do akwizycji 1 USB-6259 kanatowq stacje akwizycji danych do
danych . dynamicznych pomiaréw i rejestracji
16-bit ) . - .
wielkosci elektrycznych i mechanicznych w
czasie rzeczywistym
Wraz z oprogramowaniem LabView i
. zestawem przetwornikédw stanowi 16-
- National Instruments . R
Modut do akwizycji 1 USB-6221 kanatowa stacje akwizycji danych do
danych 16-bit dynamicznych pomiardw i rejestracji
wielkosci elektrycznych i mechanicznych w
czasie rzeczywistym
Wraz z oprogramowaniem Genie i
Komputer zestawem przetwornikéw stanowi
przemystowy z kartami 1 Advantech wielokanatowa stacje akwizycji danych do
pomiarowo- AWS-842TP dynamicznych pomiardw i rejestracji
sterujacym wielkosci elektrycznych i mechanicznych w

czasie rzeczywistym

Zdjecie
o,




Wraz z oprogramowaniem Labview i

Komputer zestawem przetwornikdw stanowi
przemystowy z kartami Advantech wielokanatowa stacje akwizycji danych do
pomiarowo- dynamicznych pomiardw i rejestracji
sterujacym wielkosci elektrycznych i mechanicznych w
czasie rzeczywistym
Wraz z komputerem, oprogramowaniem
. Viewdac i zestawem przetwornikow
. - Keithley . R -
Stacja akwizycji danych 500A stanowi stacje akwizycji danych do
pomiaréw wielkosci elektrycznych i
mechanicznych w czasie rzeczywistym
Tensometrvezn Parker Pomiar ci$nienia cieczy i gazéw (uktady
rzetwornik c\ilénie\:ﬂa SCPT-400-C2-05 hydrostatyczne, pneumatyczne, inne)
P 40 MPa Doktadnos¢ 0.5%
Tensometrvezn Parker Pomiar ci$nienia cieczy i gazéw (uktady
rzetwornik c\i/s',niemia SCPT-160-C2-05 hydrostatyczne, pneumatyczne, inne)
P 16 MPa Doktadnos¢ 0.5%
HBM Pomiar ci$nienia cieczy i gazéw (uktady
Tensometryczny .
rzetwornik ciénienia P8AP hydrostatyczne, pneumatyczne, inne)
P 50MPa Doktadnos¢ 0.3%
Tensometrvezn Danfoss Pomiar cisnienia cieczy i gazéw (uktady
e, c‘iféni;ia MBS32 060G1261 hydrostatyczne, pneumatyczne, inne)
P 25MPa Doktadnos¢ 0.3%
Pomiar cisnienia cieczy i gazéw (uktady
hydrostatyczne, pneumatyczne, inne)
Danfoss . . PR
Tensometryczny Zabezpieczenie przed zaktéceniami
I MBS32 060G1262 :
przetwornik ci$nienia 20MPa elektromagnetycznymi - dyrektywa EU EMC

89/336/EEC
Doktadnos¢ 0.3%




Pomiar objetosciowego natezenia

Przeptywomierz Parker przeptywu cieczy w napedowych uktadach
’ SCFT-300-C2-05
turbinkowy 300 I/min hydrostatycznych
Doktadnos¢ 1%
Pomiar objetosciowego natezenia
. Parker X
Przeptywomierz przeptywu cieczy w napedowych uktadach
. SCFT-015-C2-05
turbinkowy 15 |/min hydrostatycznych
Doktadnos¢ 1%
Pomiar objetosciowego natezenia
. PMB .
Przeptywomierz 6000 przeptywu cieczy w napedowych uktadach
turbinkowy 100 I/min hydrostatycznych
Doktadnos¢ 5%
Pomiar objetosciowego natezenia
. PMB .
Przeptywomierz 1500 przeptywu cieczy w napedowych uktadach
turbinkowy 25 I/min hydrostatycznych

Doktadnos¢ 5%




Pomiar objetosciowego natezenia

Przeptywomierz F;,\(;IOB przeptywu cieczy w napedowych uktadach
turbinkowy 5 1/min hydrostatycznych
Doktadnos¢ 5%
Pomiar objetosciowego natezenia
. Stauff X
Przeptywomierz SFM-300 przeptywu cieczy w napedowych uktadach
turbinkowy 15-300 |/min hydrostatycznych
Doktadnos¢ 0.5%
HBM .
Tensometryczny wat Pomiar momentu obrotowego
omiarow! 71-500 Doktadnos¢ 0.1%
P y 500 Nm e
Dwuwymiarowy GEMAC . _ .
pojemnosciowy czujnik Pomiar wychylenia w dwu osiach
IS2A45P20-0 ‘o B
przechytu . Doktadno$¢ 0.05
- +45
(inklinometr)
Megatron Pomiar sit
Przetwornik sity KM1401 v

500N

Doktadno$¢ 0.1%

i
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Potencjometryczny HELIPOT BECKMAN .
. Pomiar kata obrotu
obrotowy przetwornik 5711 L
- N Doktadnos$¢ 0.25%
kata potozenia 360
Potenqometryczny. HBM
obrotowy przetwornik
- SK 6
kata potozenia
Obrotowy nadajnik IVO
impulséw (enkoder Gl.331 Pomiar predkosci obrotowej i drogi katowej

inkrementalny)

5000 imp/obr

Indukcyjny HBM . . o
rzetwornik WA 100 Pomiar przemieszczenia liniowego

prze’ . Doktadnosc 0.09%

przemieszczenia 100 mm
Przenosny pomiar grubosci elementéw
jednostronnie dostepnych z réznych

Grubosciomierz Metrison materiatow réwniez z pominieciem
ultradZzwiekowy SONO M610 warstwy ochronnej.

Wspotpraca z komputerem — RS232
Doktadnos¢ 1%




o\
Eug -

Przenosny pomiar dtugotrwatego sygnatu

. . Center PN
Czujnik poziomu 1 322 dzwiekowego.
hatasu 30-130dB Wspédtpraca z komputerem — RS232, USB
Doktadno$é 1,5dB
EMAX-000-01.5-2- Pomiar przemieszczenia liniowego

Listwy przemieszczen 2 CAO-3 Doktadnosé 0.09%




Sterowanie

Oprogramowanie i sterowniki Zaktadu Maszyn Roboczych Napedéw i

Sterowania
Narzedzie llos¢ | Producent/Typ Mozliwosci badawcze Zdjecie
Programowanie sterownikdéw w oparciu o
. Unitronics kod drabinkowy z mozliwoscia sterowania i
Sterownik PLC 4 Vision 230 regulacji uktadéw mechatronicznych i
hydrotronicznych
Programowanie sterownikdéw w oparciu o
Sterownik PLC 4 U.n!tronlcs kod drabmﬂkowy z’mozllwosuq s'.cerowan.la i
Vision 130 regulacji uktadéw mechatronicznych i
hydrotronicznych
Programowanie sterownikdéw w oparciu o
Sterownik PLC 1 Siemens $200 kod drabinkowy z mozliwos$cia sterowania i

regulacji uktadéw mechatronicznych i
hydrotronicznych

LabView 8.5

Catman 6

Fluid Sim 4

Lazarus

Visual Studio




