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Mechanizm podnoszenia suwnicy ze zwrotem energii do sieci

* analiza parametryczna uktadu sterowania mechanizmu
podnoszenia zasilanego z obwodu posredniego;

* identyfikacja uktadu napedowego i sterowania;

e wytypowanie parametrow ukfadu sterowania i opracowanie
planu badan.

3x400 V
P 1 - -
i
e
d

Dtarwik sheciouy
NDO45-013
modut

ub zwroty en, do si
MDREDADLS0

| T 560-780 V

— — Jazda lewej Jazda prawej

czolownicy czotownicy —

Mechanizm
Podnoszenia

jo:itbm




Zuraw wypadowy ze skojarzonymi ruchami mechanizmu wysiegu i podnoszenia o

* identyfikacja uktadéw napedowych i uktadu sterowania; S %

e opracowanie metodologii badan nad utrzymywaniem statej wysokosci zamocowania tadunku; M

e opracowanie ukfadu kojarzenia ruchéw dwaoch niezaleznych mechanizméw. 1@ bt f
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Badanie zwrotu energii w hydraulicznym dzwigu pionowym zasilanym ZaTRN e (e
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* identyfikacja uktadu napedowego i elementdw przeniesienia mocy; i ) M Z
. . Vd . . . . — )‘. b. \é
* opracowanie programu sterujgcego dzwigiem i pomiarowego; e s
e opracowanie metodologii badan energochtonnosci w zaleznosci od |
parametréw statych i zmiennych w czasie. | !
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Ograniczanie przecigzen dynamicznych w hydraulicznym dzwigu pionowym - (i
zasilanym pomp3a o zmiennej predkosci e 4

e opracowanie dokumentacji technicznej niezbednej do przeprowadzenia
obliczen wytrzymatosciowych;

* identyfikacja dwoch niezaleznych uktadéw napedowych

e opracowanie uktadu sterowania ograniczajgcego przecigzenia
dynamiczne.
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Badanie wptywu temperatury oleju na wydajnos¢ pompy hydraulicznej o zmiennej predkosci i~

QULTY Of w
* identyfikacja stanowiska badawczego; g”: ' "’*»;
e opracowanie planu badan pracy pompy przy réznych predkosciach i temperaturach oleju; 3 M ,«
* opracowanie programu sterujgco — pomiarowego; "%,4' = .,f
* wykonanie badan dla petnego zakresu predkosci pompy, opracowanie map.
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- inverter
- PMSM
- gear pump
- flowmeter
- pressure transducer
- throttle valve
- pressure relief valve
- shut-off valve

11 - proportional pressure
I |/ relief valve

10 - 2-way ball valve
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Badanie sitownikdw hydraulicznych pod obcigzeniem z réznymi powtokami i~

. . . . . . . . . . . . (“ v,
e projekt stanowiska z sitownikami wzajemnie sie obcigzajgcymi; § %
e opracowanie koncepcji dtugotrwatych badan sitownikéw z réznymi powtokami; % M Z
e opracowanie uktadu sterowania i pomiarowego wraz z oprogramowaniem. LT
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Modernizacja przenosnik slimakowego

. . ;. . fa . - . . & %,
badanie opordw ruchu przenosnika przy materiatach o réznej granulacji i masie usypowe;j; 4 %
odtworzenie dokumentacji i modernizacja istniejgcego przenosnika (zmiana kosza zasypowego itp.); ) M g

% &

e opracowanie planu badan i systemu pomiarowego.
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Projekt i konfiguracja transportowo-magazynowego laboratorium kompletacyjnego
CULTY Op "‘(\
* opracowanie projektu sposobu indentyfikacji tadunkow na wydajnos¢ kompletacji; g‘e o "’*»-,;
* dobdr elementéw transportowych, czujnikow, uktadow identyfikacyjnych; % M H
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Automatyzacja paletyzacji workéw z ziarnami z przenosnika .
at ’4',
. . : .. . o , T PE %
e opracowanie koncepcji urzadzenia przy zatozeniu minimalizacji kosztow; 4 3
4 rd . .s \: g
* dobdr elementdow transportowych linii; ‘»,,é M £
2% - 0‘.\*

e automatyzacja procesu paletyzowania.
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