TEMATY EGZAMINACYJNE Z NAPEDOW

Napedy.

1.

Omowic strukture dowolnego napedu. Podaé sposdb redukcji napedu o
wieziach sztywnych do modelu jednoelementowego w przypadku, gdy
cztonem koricowym jest element o ruchu obrotowym.

. Omoéwi¢ strukture dowolnego napedu. Poda¢ sposdb redukcji napedu o

wieziach sztywnych do modelu jednoelementowego w przypadku, gdy
cztonem koricowym jest element o ruchu postepowym.

.Omoéwié zasade dziatania silnika elektrycznego asynchronicznego klat-

kowego. Charakterystyka mechaniczna silnika, predkos¢ w ruchu usta-
lonym, czas rozruchu, maksymalne przyspieszenie.

.Omoéwié zasade dziatania napedu z silnikiem asynchronicznym klatko-

wym zasilanego falownikiem. Uktad regulacji predkosci. Sprawdzenie
napedu falownikowego.

. Sprawdzenie cieplne silnika. Znamionowy cykl pracy silnika. Pojecie mo-

cy znamionowej. Cykl pracy dzwignicy. Kryterium sprawdzenia cieplne-
go silnika pracujacego w konkretnym cyklu roboczym.

Mechanizmy podnoszenia.

6.

Omowi¢ budowe i dziatanie dZzwigowego mechanizmu podnoszenia z
reduktorem stojgcym i wiszgcym. Uzasadnié rozwigzania konstrukcyjne.

. Wyznaczy¢ obcigzenia wiezi mechanizmu podnoszenia w ruchu ustalo-

nym. Uktady linowe. Sprawdzenie prawidtowosci doboru uktadu lino-
wego.

Redukcja mechanizmu podnoszenia do modelu jednoelementowego
przy zatozeniu wiezi sztywnych. Przyspieszenia przy rozruchu i hamo-
waniu. Kierunek przeptywu energii. Czas rozruchu podnoszonego fa-
dunku.

. Przecigzenia w wieziach mechanizmu podnoszenia w ruchach nieusta-

lonych. Naped tradycyjny i falownikowy.



Mechanizmy jazdy.

10. Struktura mechanizmu jazdy dZzwignicy. Dobdr srednicy kota jezdnego.

11.

12.

13.

Opory ruchu kota luznego i napedowego.

Opory ruchu mostu suwnicowego. Opory wiatru i wzniesienia. Opory
tarcia obrzezy. Redukcja oporow jazdy do watu silnika napedowego.
Predko$¢ mechanizmu w ruchu ustalonym.

Redukcja mechanizmu jazdy mostu do modelu jednoelementowego
przy zatozeniu wiezi sztywnych. Przyspieszenia przy rozruchu i hamo-
waniu. Czas rozruchu mechanizmu jazdy.

Sprawdzenie zabezpieczenia mechanizmu jazdy przed poslizgiem przy
rozruchu i hamowaniu. Naped tradycyjny i falownikowy.

Dzwigi pionowe.

14.

15.

16.

17.

Struktura dZzwigu pionowego. Dobdr masy przeciwwagi. Redukcja opo-
row ruchu dzwigu do watu silnika napedowego dla wszystkich przy-
padkéw ruchu ustalonego. Problem samohamownosci napedu. Okre-
Slenie predkosci w ruchu ustalonym.

Redukcja napedu dzwigu pionowego do modelu jednoelementowego
przy zatozeniu wiezi sztywnych. PrzySpieszenia przy rozruchu i hamo-
waniu, kiedy znany jest kierunek przeptywu energii.

Sprawdzenie warunkéw sprzezenia ciernego dla wszystkich przypad-
kdw ruchu nieustalonego dzwigu pionowego. Typy rowkéw linowych.

Maksymalne przyspieszenia kabiny dZzwigu pionowego. Sprawdzenie
kierunku przeptywu energii w przypadkach watpliwych.



