Propozycje tematow prac inzynierskich dla kierunku Mechatronika

Kierujacy praca
Lp (tytut, imig i Temat w jezyku polskim Temat w jezyku angielskim Zakres pracy (30-100 stow)
nazwisko)
1. Dla danego laboratoryjnego stanowiska hydrotronicznego opracowac i wdrozy¢ program
. Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of a program algorithm for a power . & L. rvineg v ., goop ] yeprog
drinz. tukasz Ny . . . . . . sterujacy predkoscia katowa pompy tak, aby zapewnié¢ zadany staty poziom mocy.
1 o regulacji poziomu mocy pompy hydraulicznej o statej|level control pump for a fixed displacement ) . . .
Stawinski S . X 2. Sterowanie z wykorzystaniem LabView lub sterownika PLC.
objetosci roboczej. hydraulic pump L X
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla danego laboratoryjnego stanowiska przektadni hydrostatycznej opracowac i wdrozy¢
dr ins. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of a program algorithm for a power program sterujacy zmiang wydajnosci jednostkowej pompy tak, aby zapewni¢ zadany staty
2 Sta\;vir'\ski regulacji poziomu mocy pompy hydraulicznej o level control pump for a variable displacement poziom mocy.
zmiennej wydajnosci jednostkowej. hydraulic pump 2. Sterowanie z wykorzystaniem programu LabView lub sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla danego laboratoryjnego stanowiska hydrotronicznego opracowac i wdrozy¢ program
dr ins. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the sterujacy predkoscia katowa pompy tak, aby zapewni¢ realizacje zadanej predkoscig ruchu
3 Sta\;vir'\ski regulacji predkosci sitownika zasilanego pompa o hydraulic cylinder speed control fed by a fixed sitownika hydraulicznego.
statej objetosci roboczej z falownikiem. displacement pump with an inverter. 2. Sterowanie z wykorzystaniem LabView lub sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
. . ) ) 1. Dla danego dzwigu pionowego opracowac i wdrozy¢ program sterujacy jazda kabiny.
drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the A . )
4 L .. i i . R 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
Stawinski dzwigu pionowego (windy). vertical lift controller (elevator). L .
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla wybranej prasy opracowac i wdrozy¢ program sterujacy sita i predkoscig ruchu
5 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the press |stempla.
Stawinski cyklu pracy prasy. cycle controller. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
N Opracowanie algorytmu programu dia sterownika . . 1. Dla prasy hydraulicznej o da.rfej konstrukcji i parametrach wykona¢ program sterujacy jej
drinz. tukasz X . Development of a program algorithm for a hydraulic |praca wedtug zadanych kryteridw.
6 . cyklu pracy prasy hydraulicznej z dtugotrwatg praca . . . ; .
Stawinski NaDOrow press cycle controller with long-term pressure work. |2. Sterowanie z wykorzystaniem LabView lub sterownika PLC.
P & 3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla rampy zatadowczej o danej konstrukcji opracowac program sterujacy potozeniem
7 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the rampy faczacej magazyn z samochodem dostawczym.
Stawinski potozenia rampy zatadowczej. loading ramp position controller. 2. Sterowanie z wykorzystaniem LabView lub sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla podnosnika nozycowego o danej konstrukcji opracowac i wdrozy¢ program
3 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the zapewniajacy statg predkos¢ podnoszenia pomostu.
Stawinski podnosnika nozycowego. scissor lift controller. 2. Sterowanie z wykorzystaniem programu LabView lub sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla danego urzadzenia zwrotu opakowan po napojach opracowac i wdrozy¢ program
. . . Development of the program algorithm for the L & a P P POl P yeprog
drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla sterownika . . . sterujacy jego praca.
9 automatic machine for returning beverage

Stawinski

automatu do zwrotu opakowan po napojach.

packaging.

2. Sterowanie z wykorzystaniem programu sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.




drinz. tukasz

Opracowanie algorytmu programu dla automatu

Development of the program algorithm for a

1. Dla danego urzadzenia sprzedajgcego zywnos¢ opracowac i wdrozy¢ program sterujgcy
jego praca.

10 Stawinski typu vending. vending machine. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla danego sterownika nadzorujacego systemem sortowania butelek szklanych
1 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla systemu Development of the program algorithm for the opracowac i wdrozy¢ program sterujgcy jego praca.
Stawinski sortowania pustych butelek szklanych. system of sorting empty glass bottles. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla danego sterownika nadzorujacego systemem odprowadzania odpaddw z ciggu
12 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla systemu Development of the program algorithm for the transportowego wdrozy¢ program sterujacy jego praca.
Stawinski odprowadzania odpaddw z linii produkcyjnej. waste disposal system from the production line. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
. . . Development of the program algorithm for the 1. Dlz.a dei\nej konstrukt.:ji l:.>e|ki startow?j opracowac i wdrozy¢ program sterujgcy zmiang jej
13 drinz. l.’.l'.lka.SZ Opracovyanle algo.rytmu pro.gramu dlalstero?/vnlk.a | controller of the starting beam mechanism on the ski potozenia z L.szglednlenlem.warunkow p.ogodowych.
Stawinski mechanizmu belki startowej na skoczni narciarskie;j. jump. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla wybranej obrabiarki CNC opracowac i wdrozy¢ program sterujacy podajnikiem tasmy
14 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla podajnika Development of a program algorithm for a steel belt |stalowe;j.
Stawinski tasmy stalowej do obrabiarki CNC. feeder for a CNC machine tool. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla wybranej konstrukcji owijarki do bel stomy opracowac i wdrozy¢ program sterujacy
15 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu dla owijarki do Development of a program algorithm for a bale mechanizmami urzadzenia.
Stawinski bel. wrapper. 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla wybranej konstrukcji automatycznej myjni samochodowej opracowac i wdrozyé
16 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu sterujacego Development of the algorithm of the automatic car |program sterujgcy mechanizmami urzadzenia.
Stawinski automatyczng myjnig samochodowa wash control program 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla wybranej konstrukcji urzadzenia pakujacego opracowaé i wdrozy¢ program sterujacy
17 drinz. tukasz Opracowanie algorytmu programu sterujacego Development of the algorithm of the control mechanizmami urzadzenia.
Stawinski urzadzenia do pakowania ptytek ceramicznych program of the device for packing ceramic tiles 2. Sterowanie z wykorzystaniem sterownika PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla brykieciarki hydraulicznej o danej konstrukgji i parametrach wykonaé program
dr hab. inz. Andrzej|Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the sterujacy Jej prac.a wed.’fug zaTdanego cYklu. . . , ,
18 . S . . . R 2. Program bedzie napisany i uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry moégtby
Kosucki cyklu pracy brykieciarki hydraulicznej. hydraulic briquetting press cycle controller. ) , L .
wspotpracowac z brykieciarka hydrauliczna.
3. Demonstracja dziatania programu.
dr hab. inz. Andrze] Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the 1. Dla danego urzadzenia dobra¢ napedy.
19 Kosucki urzadzenia rekreacyjno-rozrywkowego o dwdch controller of the recreational and entertainment 2. Opracowac uktad sterowania.
osiach obrotu. device with two rotation axes. 3. Opracowac i wdrozy¢ na sterowniku PLC program sterujgcy.
dr hab. inz. Andrze] Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of a program algorithm for a 1. Dla danego urzadzenia dobra¢ napedy.
20 urzadzenia rekreacyjno-rozrywkowego o jednej osi |recreational and entertainment device controller 2. Opracowac uktad sterowania.

Kosucki

obrotu i ruchomych ramionach.

with one rotation axis and movable arms.

3. Opracowac i wdrozy¢ na sterowniku PLC program sterujgcy.




dr hab. inz. Andrzej

Opracowanie algorytmu programu dla sterownika

Development of the program algorithm for the stair

1. Dla konkretnego dzwigu schodowego platformowego o danej konstrukcji i parametrach
opracowac algorytm programu sterujgcego.

21
Kosucki dzwigu schodowego, platformowego. lift platform controller. 2 Utozenie programu sterujgcego.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla manipulatora o danej konstrukcji i parametrach (np.: zdejmujacego z linii montazowej
dr hab. inz. Andrzei Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the pralki), wykonac¢ program sterujacy jego praca wedtug zadanego cyklu.
22 Iéosu.cki 1 manipulatora zdejmujacego z linii montazowej manipulator controller removing household 2. Program bedzie uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry mogtby
wyroby AGD. appliances from the assembly line. wspotpracowac z manipulatorem.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla urzadzenia o danej konstrukgcji i parametrach wykona¢ program sterujacy jego praca
wedtug zadanego cyklu.
23 dr hab. inz. Andrzej|Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the 2. Program bedzie uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry mogtby
Kosucki wertykalnego regatu windowego. vertical lift rack controller. wspotpracowaé z manipulatorem.
3. Testowanie pracy zespotu sterownik — urzadzenie na udostepnionym panelu emulacji
pracy uktadu.
1. Dla urzadzenia o danej konstrukcji i parametrach wykonac program sterujacy jego pracg
wedtug zadanego cyklu.
2 dr hab. inz. Andrzej|Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the 2. Program bedzie uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry mogtby
Kosucki horyzontalnego regatu karuzelowego. horizontal carousel rack controller. wspotpracowac z manipulatorem.
3. Testowanie pracy zespotu sterownik — urzadzenie na udostepnionym panelu emulacji
pracy uktadu.
1. Dla danego laboratoryjnego stanowiska mechatronicznego opracowac program sterujacy
ofozeniem gtowicy malarskiej w przestrzeni roboczej.
dr hab. inz. Andrzej|Opracowanie programu dla sterownika potozenia Development of a program for the painting head P g . Y ., 1wp . ! .
25 . X o . 2. Opracowac i wdrozy¢ na sterowniku PLC lub oprogramowaniu dedykowanym dla
Kosucki gtowicy malarskiej. position controller. .
stanowiska IPOS.
3. Demonstracja dziatania programu.
Opracowanie algorytmu programu dla sterownika . . 3 . .
. . . ) R . Development of a program algorithm for a PLC 1. Dla danego wyciggu orczykowego opracowac program sterujacy jego praca.
dr hab. inz. Andrzej|PLC sterujgcego pracg wyciaggu narciarskiego . . . L. ., .
26 ) j controller controlling the operation of a T-bar ski lift [2. Opracowaé i wdrozy¢ na sterowniku PLC.
Kosucki orczykowego o okreslonych parametrach . " . . .
X with specified operational parameters. 3. Demonstracja dziatania programu.
eksploatacyjnych.
. . . 1. Dla suwnicy kolumnowej o danej konstrukcji i parametrach wykona¢ program sterujacy jej
. . |Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the
dr inz. Stawomir . X . pracg wedtug zadanego cyklu.
27 . cyklu pracy suwnicy kolumnowej (z obrotowa column crane work cycle controller (with rotary K ) . . . .
Halusiak 2. Program bedzie napisany i uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC.
kolumna). column). . .
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla przenosnika paskowego (o danej konstrukcji i parametrach), realizujgcego podawanie
tadunk lecie do gt6 ktadu t t Snik rolk ie,
. . |Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the @ u.n unapa erzae 08 ownego Y .a u transportowego (przenosnik rolkowy) w magazynie
dr inz. Stawomir . . L. R X nalezy wykona¢ program sterujacy jego pracg wedtug zadanego cyklu.
28 ukfadu podajacego zrealizowanego przez przenosnik |feeding system controller implemented by a belt

Halusiak

paskowy.

conveyor.

2. Program bedzie napisany i uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry moégtby
wspotpracowad z napedem przenosnikéw
3. Demonstracja dziatania programu.




29

dr inz. Stawomir

Opracowanie algorytmu programu dla sterownika

Development of the program algorithm for the

1. Dla uktadarki magazynowej (o danej konstrukcji i parametrach), realizujgcej proces
sktadowania fadunku paletowego w regale, nalezy wykona¢ program sterujgcy jego pracg
wedtug zadanego cyklu pracy.

Halusiak cyklu pracy uktadarki magazynowej. warehouse cycle work controller. 2. Program bedzie napisany i uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry mogtby
wspotpracowac z uktadarka.
3. Demonstracja dziatania programu emulacji pracy uktadu.
1. Dla wezta uktadu transportowego sktadajgcego sie z przenosnika podajgcego, windy
towarowej i przenosnika odbierajgcego, nalezy wykonac¢ program sterujacy jego praca
30 dr inz. Stawomir |Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the wedtug zadanego cyklu pracy.
Halusiak cyklu pracy uktadu transportowego. transport cycle controller. 2. Program bedzie napisany i uruchomiony na rzeczywistym sterowniku PLC, ktéry mogtby
wspotpracowac z napedami uktadu maszyn transportowych.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla suwnicy kontenerowej o danej konstrukcji i parametrach wykona¢ program sterujacy
dr inz. Stawomir |Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the Jejpraca wed’fu.g zadanego cvklu. . .
31 . . . ) 2. Sygnat sterujgcy bedzie wypracowany z wykorzystaniem programu LabView lub
Halusiak cyklu pracy suwnicy kontenerowe;j. container crane work cycle controller. .
sterownika typu PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla ukfadu transportowego w strefie przyje¢ magazynu o danej konstrukcji i parametrach
drinz. Stawomir Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the PLC |wykonaé program sterujacy jego pracg wedtug zadanego cyklu.
32 Halusiak PLC cyklu pracy uktadu transportowego w strefie of the transport cycle work in the warehouse 2. Sygnat sterujgcy bedzie wypracowany z wykorzystaniem programu LabView lub
przyje¢ magazynu. reception area. sterownika typu PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla ukfadu transportowego w strefie sktadowania magazynu o danej konstrukgji i
drinz. Stawomir Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the PLC |parametrach wykonaé program sterujgcy jego pracq wedtug zadanego cyklu.
33 Halusiak PLC cyklu pracy uktadu transportowego w strefie of the transport cycle work cycle in the warehouse  |2. Sygnat sterujacy bedzie wypracowany z wykorzystaniem programu LabView lub
sktadowania magazynu. storage zone. sterownika typu PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla podajnika portalowego manipulatora o danej konstrukcji i parametrach wykonac¢
dr inz. Stawomir |Projekt podajnika portalowego manipulatora ze Project of manipulator portal feeder with PLC program sterUJ'qchego Praca wedtug zadanego cyklu. ) )
34 . . 2. Sygnat sterujacy bedzie wypracowany z wykorzystaniem programu LabView lub
Halusiak sterowaniem PLC. control. .
sterownika typu PLC.
3. Demonstracja dziatania programu.
1. Dla istniejacego urzadzenia dozujacego opracowac system sterowania ruchami silnikéw
35 dr inz. Stawomir |Opracowanie algorytmu programu dla sterownika Development of the program algorithm for the dozujacych.

Halusiak

urzadzenia dozujacego zywice epoksydowa.

epoxy resin dosing device controller.

2. Opracowac i wdrozy¢ na sterowniku PLC program sterujgcy dozowaniem.
3. Demonstracja dziatania programu.

Istnieje rowniez mozliwos¢ uzgodnienia z prowadzacymi
indywidualnych tematéw prac dyplomowych.




