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Zespot Maszyn Roboczych, Napeddw i Sterowania

— mechanizmu jazdy mostu.

Model i badania symulacyjne mechanizmu jazdy
mostu umozliwiajgcego wyttumienie wahan
tadunku w chwili zatrzymania suwnicy.
Opracowanie koricowe

L.p. Nr pracy Temat pracy Cel pracy Zakres pracy Promotor
1-8/70/20192/MiBM-mgr/01 Projekt wézka suwnicowego Zaprojektowaé wdzek suwnicowy | Projekt wézka suwnicowego:
hakowy i  wykona¢  badania | — zestawienie catosci,
symulacyjne mechanizmu | —  konstrukcja stalowa,
podnoszenia — mechanizmy,
Obliczenia sprawdzajgce: dr hab. inz.
— konstrukcji stalowej, Andrzej Kosucki
— mechanizmdw
Model i badania symulacyjne mechanizmu
podnoszenia dla réznych przypadkoéw rozruchu.
Opracowanie koricowe
2. 1-8/20/2019Z/MiBM-mgr/02 Projekt dwuosiowego Celem pracy jest zaprojektowanie — opracowanie koncepcji manipulatora.
manipulatora portalowego manipulatora portalowego — zaprojektowanie i obliczenia konstrukcji
dwuosiowego oraz wykonanie — zaprojektowanie i obliczenia napedow dr hab. inz.
symulacji pracy urzqdzenia. —  zestawienie catosci Andrzej Kosucki
— symulacja pracy urzqdzenia
— opracowanie koricowe
3. 1-8/20/2019Z/MiBM-mgr/03 Projekt zurawia stupowego Celem pracy jest zaprojektowanie — opracowanie koncepcji zurawia.
warsztatowego zurawia stupowego warsztatowego z | — zaprojektowanie i obliczenia konstrukcji
typowym wciggnikiem elektrycznym i | —  zaprojektowanie i obliczenia napedéw dr hab. inz.
wykonanie badan symulacyjnych — zestawienie catosci Andrzej Kosucki
mechanizmu obrotu — symulacja pracy mechanizmu obrotu
— opracowanie koricowe
4. 1-8/70/20192/MiBM-mgr/04 Suwnica  dwudZwigarowa  z | Zaprojektowaé suwnice Projekt suwnicy:
indywidualnym napedem | dwudzwigarowq z indywidualnym — zestawienie catosci,
mechanizmu jazdy | napedem jazdy mostu z mozliwosciq — konstrukcja ustroju nosnego mostu,
i wyttumieniem wahan tadunku wyttumienia wahan tadunku w chwili | —  konstrukcja indywidualnego napedu jazdy
zatrzymania oraz wykonac badania mostu.
symulacyjne ruchu suwnicy. Obliczenia sprawdzajgce: dr hab. inz.
— ustroju noShego mostu, Andrzej Kosucki
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1-8/20/20192/MiBM-mgr/05

DZwig pionowy
wciggarkq bebnowg

towarowy z

Celem pracy jest zaprojektowanie
dZwigu pionowego, towarowego z
wciggarkq bebnowgq oraz

— zaprojektowanie i obliczenie ramy kabiny,
— zaprojektowanie i obliczenie mechanizmu
podnoszenia,

hydrauliczny,

— model dynamiczny i badania symulacyjne
napedu.

— opracowanie koricowe

przeprowadzenie analizy obcigzen . . . dr hab. inz.
d . hw linach w stanach — opracowanie modelu mechanizmu podnoszenia . .
ynamicznyc o . Andrzej Kosucki
nieustalonych. z kabing i przeciwwaggq,
— wykonanie badarn symulacyjnych.
— opracowanie koricowe
1-8/20/20192/MiBM-mgr/06 Projekt owijarki do palet Celem pracy jest zaprojektowanie — opracowanie koncepcji owijarki.
owijarki do palet o danych — zaprojektowanie i obliczenia konstrukcji
parametrach oraz wykonanie — zaprojektowanie i obliczenia napedéw dr hab. inz
symulacji pracy urzqdzenia — zestawienie cafosci rnav. inz.
P ] . . Andrzej Kosucki
owijajqcego — opracowanie modelu i symulacja pracy
urzgdzenia owijajgcego
— opracowanie koricowe
1-8/720/20192/MiBM-mgr/07 Suwnica  jednodiwigarowa  z | Zaprojektowaé suwnice Projekt suwnicy:
indywidualnym napedem | jednodzwigarowq z indywidualnym — zestawienie catosci,
mechanizmu jazdy | napedem jazdy mostu z mozZliwoscig — konstrukcja ustroju nosnego mostu,
z uktadem kompensacji | kompensacji ukosowania oraz —  konstrukcja indywidualnego napedu jazdy
ukosowania wykonac badania symulacyjne ruchu mostu. o
suwnicy. Obliczenia sprawdzajgce: drhab. inz.
. , Andrzej Kosucki
— ustroju nosnego mostu,
— mechanizmu jazdy mostu.
Model i badania symulacyjne mechanizmu jazdy
mostu umozliwiajgcego kompensacje ukosowania.
Opracowanie koricowe
1-8/20/20192/MiBM-mgr/08 Projekt podnosnika nozycowego Celem pracy jest zaprojektowanie i — opracowanie koncepcji podnosnika
obliczenie uktadu podnosnika — schemat konstrukcyjny uktadu podnosnika i
nozycowego oraz wykonanie badan okreslenie obcigzen,
symulacyjnych napedu. - ob//c,zen/a spralfvdzajqce, ' dr hab. inz.
— dobdr elementow napedu i schemat Andirzej Kosucki
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9. 1-8/720/20192/MiBM-mgr/09 Projekt minikoparki Zaprojektowac minikoparke wykona¢ | Projekt minikoparki:
badania symulacyjne pracy - zestawienie catosci,
urzgdzenia w warunkach zmiennych - konstrukcja stalowa,
parametrow podtoza - mechanizmy, L .
. . ! dr inz. Stawomir
Obliczenia sprawdzajgce: Halusiak
- konstrukcji stalowej,
- mechanizmoéw
Model i badania symulacyjne mechanizmu jazdy
dla réznych przypadkow rozruchu.
Opracowanie koricowe
10. | I-8/Z0/2019Z/MiBM-mgr/10 Projekt dzwigu pionowego | Celem pracy jest zaprojektowanie — zaprojektowanie i obliczenie ramy kabiny,
osobowego z napedem | ramy kabiny i wciggarki dZwigu — zaprojektowanie i obliczenie mechanizmu
elektrycznym pionowego z napedem elektrycznym podnoszenia,
o udzwigu 1700 kg oraz — sprawdzenie sprzezenia ciernego, dr inz. Stawomir
opracowanie modelu i wykonanie — opracowanie modelu mechanizmu podnoszenia Halusiak
badari symulacyjnych. z kabing i przeciwwagg,
— wykonanie badarn symulacyjnych
— opracowanie koricowe
11. | I-8/Z0/2019Z/MiBM-mgr/11 Projekt fukowego przenosnika | Celem pracy jest rozwéj kompetencji |—  Przeglqd i analiza dostepnych rozwigzar.

tasmowego, napedzanego.

inzynierskich i nabycie doswiadczenia
przy samodzielnym projektowaniu i
realizacji projektu przenosnika
tasmowego fukowego o
parametrach: szerokosc tasmy s=0.8
m, promien przenosnika r=0.4 m,
masa tadunku pudetka mq=5 kg,
predkos¢ przesuwu tasmy
regulowana vt=5 m/min.

Koncepcja pracy urzqdzenia i schemat
obcigzen.

—  Okreslenie oporow ruchu i dobor elementow

napedowych.

— Dobor iobliczenia elementdow konstrukcji

stalowej.

—  Obliczenia sprawdzajgce.
— Badania i analizy rozwigzan konstrukcyjnych

urzgdzenia dla okreslenie rozwigzania
optymalnego.

— Model i badania symulacyjne dynamiki ruchu

przenosnika.

—  Rysunek Zestawieniowy.
—  Opracowanie koricowe.

dr inz. Stawomir
Halusiak
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12. | I-8/Z0/20192/MiBM-mgr/12 Projekt przenosnika Celem pracy jest rozwdj kompetencji |—  Przeglgd i analiza dostepnych rozwigzan.
technologicznego rolkowego inzynierskich i nabycie doswiadczenia Koncepcja pracy urzqdzenia i schemat
napedzanego przy samodzielnym projektowaniu i obcigzen.
realizacji projektu przenosnika —  Okreslenie oporéw ruchu i dobdr elementéw
technologicznego rolkowego o napedowych.
parametrach: wymiary nosnika —  Dobdr i obliczenia elementdw konstrukcji
1500x800 mm, masa tadunku stalowe;. o )
mq=300 kg, max. predkosc ruchu —  Obliczenia sprawdzajgce. dr inz. Sfa_wom/r
_ . o ) . 3 . Halusiak
v=20 m/min. —  Badania i analizy rozwiqzari konstrukcyjnych
urzgdzenia dla okreslenie rozwigzania
optymalnego.
—  Rysunek Zestawieniowy.
— Model i badanie symulacyjne dynamiki ruchu
przenosnika.
—  Opracowanie koricowe.
13. | I-8/Z0/20192/MiBM-mgr/13 Projekt przenosnika | Celem pracy jest rozwdj kompetencji |—  Przeglgd i analiza dostepnych rozwigzar.

technologicznego do transportu
ptyt meblowych

inzynierskich i nabycie doswiadczenia
przy samodzielnym projektowaniu i
realizacji projektu przenosnika
technologicznego o parametrach:
wymiary plyty 2100x1400 mm, masa
tadunku mq=30 kg, predkos¢ ruchu
v=15 m/min.

Koncepcja pracy urzqdzenia i schemat
obcigzen.

Okreslenie opordow ruchu i dobdr elementow
napedowych.

Dobdr i obliczenia elementow konstrukcji
stalowej.

Obliczenia sprawdzajgce.

Badania i analizy rozwigzan konstrukcyjnych
urzqdzenia dla okreslenie rozwigzania
optymalnego.

Badania symulacyjne pracy urzgdzenia.
Rysunek Zestawieniowy.

Opracowanie

dr inz. Stawomir
Halusiak




