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LADUNEK - towary i przedmioty poddawane czynnosciom procesu transportowego

| LADUNKI |
STALE | | PLYNNEi GAZOWE
tADUNKI JEDNOSTKI MATERIALY
POJEDYNCZE tADUNKOWE SYPKIE
(logistyczne)
ZBIORCZE OPAKOWANIA
TRANSPORTOWE
PALETOWE JEDNOSTKI
tADUNKOWE
PAKIETOWE JEDNOSTKI
LADUNKOWE
KONTENEROWE
JJEDNOSTKI tADUNKOWE
ks URZADZENIA .. Klasyfikacja fadunkow
TRANSPORTOWE ™
| LADUNKI |
STALE | | PLYNNE i GAZOWE
tADUNKI JEDNOSTKI MATERIALY
POJEDYNCZE tADUNKOWE SYPKIE
(logistyczne)
ZBIORCZE OPAKOWANIA Jednostki tadunkowe
TRANSPORTOWE ilos¢ tadunku, ktérego ksztatt nadany jest
PALETOWE JEDNOSTKI przez opakowanie. W procesie
tADUNKOWE K ko catodd
S —— transpor'Fowym sq tra tovs{aneja 0 catosc.
tADUNKOWE Jednostki fadunkowe powinny by¢
KONTENEROWE przystosowane do prac transportowych, a co
$ERNOSTKI LADUNKOWE za tym idzie zabezpieczone przed
tadunki pojedyncze przypadkowym rozformowaniem, jak
elementy o zréznicowanych réwniez przystosowane do sktadowania (w
ksztattach, wymiarach i masach, tym spietrzenia). Jednostki tadunkowe
- np. pojedyncze zespoty posiadajg zazwyczaj standardowe
Sem URZADZENIA ™~ . .
LISTRANSPORTOWE\\ i elementy maszyn. opakowania (wymiary)



Materiaty sypkie
sktadaja sie z bryt o réznych wielkosciach lub z ziaren o jednakowej w przyblizeniu objetosci.

Do cech materiatéw sypkich wptywajgcych na ich wiasciwosci transportowe nalezg:
eziarnistos¢,
*wilgotnosé,
*masa usypowa i wiasciwa,
*katy naturalnego usypu,
*sktonnos¢ do zbijania sie,
*wiasciwosci Scierajace,
*spoistosc.
Biorac pod uwage mase usypowq (masa materiatu sypkiego zawarta w jednostce
objetosci zajmowanej przez ten materiat), materiaty sypkie dzielimy na:

lekkie  — o masie usypowej <0,6 t/m3, np. trociny,
srednio ciezkie — 0 masie usypowej 0,6 — 1,1 t/m3, np. zboza, wegiel kamienny,
ciezkie — o masie usypowej 1,1 —2,0 t/m3, np. miat weglowy, ttuczen
kamienny,
bardzo ciezkie — 0 masie usypowej >2,0 t/m3, np. ruda zelaza, ruda miedzi.

Materiaty ptynne i gazowe
transportowane sg rurociggami badZz w szczelnych pojedynczych
______ pojemnikach, (beczki, butle, cysterny) lub w zestawie pojemnikéw tworzgcych

‘e URzADZENIA - _jednostke tadunkowa.
TRANSPORTOWE

JEDNOSTKI . N H
tADUNKOWE Zbiorcze opakowania transportowe formowane s3 na bazie
fogitycene) pojemnikdw, skrzyri, opakowan miekkich o réznych ksztattach,
ZBIORCZE OPAKOWANIA i . . . ,
|TRANSPORTOWE wymiarach i  konstrukcjach. System  wymiarowy opakowan
[iavunwowe transportowych zawiera norma PN-81/0-79021 [B4].
PAKIETOWE JEDNOSTKI
PP — Paletowe jednostki tadunkowe uformowane sg na pomocniczym
LJEDNOSTKI tADUNKOWE urzadzeniu transportowym, jakim jest paleta. Podstawowa

i uprzywilejowang w skali miedzynarodowej jest jednostka
tadunkowa uformowana na palecie drewnianej, czterowejsciowej o
wymiarach

1200x800x144 mm i tadownosci 1000 kg

<

- . &

1200

144

R Jednostka logistyczna na bazie palety typu EUR
a URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE \‘\ Halusiak S., Ucinski J.: Transport wewnetrzny. Zagadnienia wybrane




JEDNOSTKI
tADUNKOWE
(logistyczne)

ZBIORCZE OPAKOWANIA
TRANSPORTOWE

PALETOWE JEDNOSTKI
tADUNKOWE

PAKIETOWE JEDNOSTKI
JtADUNKOWE

KONTENEROWE
JJEDNOSTKI tADUNKOWE

JEDNOSTKI
tADUNKOWE
(logistyczne)

ZBIORCZE OPAKOWANIA
TRANSPORTOWE

PALETOWE JEDNOSTKI
tADUNKOWE
PAKIETOWE JEDNOSTKI
LtADUNKOWE
KONTENEROWE
JJEDNOSTKI tADUNKOWE

Przyktady kontenerdéw:

TRANSPORTOWE

Pakietowe jednostki ladunkowe stosowane sg do przedmiotéw dtugich, np. rur,
pretow, wyrobédw walcowanych, blach, zestawionych w sposdb zapewniajacy
trwato$¢ formy i masy pakietu w czasie transportu i skladowania. Pakiet
przystosowany jest do przetadunku widlowymi wézkami podnosnikowymi lub
dzwignicami z zawiesiem hakowym. Ci¢zar typowych pakietéw dostosowany jest
do szeregu udzwigéw urzadzen tadunkowych. Wymiary pakietu wynikaja
z rodzaju pakietyzowanego fadunku.

Rys. 1.3. Pakietowa jednostka tadunkowa pretow.

Halusiak S., Uciriski J.: Transport wewnetrzny. Zagadnienia wybrane

Kontenerowe jednostki tadunkowe tworzone sg na bazie kontenera, czyli
urzadzenia trwatego, przystosowanego do wielokrotnego uzycia, o pojemnosci
powyzej 1 m3, wyposazonego w urzadzenia umozliwiajgce przetadunek,
przystosowanego do przemieszczania jednym badz kilkoma srodkami transportu.

a) b)
]
%
\\w p
&b

b) kontener zbiornikowy (cysterna).

a) kontener uniwersalny typu 1A,

Ze wzgledu na wielko$¢ wyrdznia sig:
ekontenery male — o masie brutto do 2,5t i pojemnosci do 3 m3,
ekontenery §rednie — o masie brutto 2,5+10t i pojemnoS$ci 2+10 m3,
ekontenery duze — o masie powyzej 10t i pojemnosci powyzej 14 m3.

\ URZADZENIA
TRANSPORTOWE ™,

Halusiak S., Uciniski J.: Transport wewnetrzny. Zagadnienia wybrane



Wymiary kontenerdw 150

JEDNOSTKI
MDQNKOWE T Mugosé  Dlugosc | Szerokosc Szerokost Wysokosd Wysokosc Max masa Kubatura
(logistyczne) YP ew. mm | Wew. mm  ZEw. MM | Wew. MM ZEwW. MM Wew. mm ton wew. m>
ZBIORCZE OPAKOWANIA A 13197 1 2438 2330 2591 2350 30.48 657
TRANSPORTOWE
r— 1A 12192 11958 2438 2330 2438 2157 30.48 81,4
PALETOWE JEDNOSTKI
|eadunkowe aX 12192 11958 2438 2330 <2438 - 30,48 -
PAKIETOWE JEDNOSTKI 1BB 9125 8931 2438 2330 2551 2350 254 48,5
JtADUNKOWE 1B 9125 8931 2438 2330 2438 2197 254 45,7
KONTENEROWE 1BX 9125 8531 2438 2330 <2438 - 254 -
JJEDNOSTKI tADUNKOWE 10C | 6058 5887 2438 2330 2591 2350 20,32 32,1
Ulic leoss 5857 2438 2330 2438 2197 20,32 30 )
1CK | 6058 5867 2438 2330 <2438 - 20,32 -
1D 2991 2802 2438 2330 2438 2197 10,15 14,3
DX 2951 2802 2438 2330 =2438 - 10,16 -
1 kontener 20-stopowy = 1 TEU (twenty-feet equivalent unit) FEU (forty-feet equivalent unit) = 2 TEU
( | ( |
8° 10° l 20° J l40' J 407 HC
dhugose 2438 2091 £058 12192 12192
gy szerokosc 2220 2438 2438 2438 2438
zewnetrzne
wysokosc 2270 2591 2591 2591 2896
dhugoss 2280 2640 5758 12032 12032
eyiahy szerokosé 2110 2352 2352 2352 2352
wewnetrzne
wysokoss 2060 2385 2385 2385 2698
N wysokose 1950 2280 2280 2280 2585
drzwi szarokoié 2060 2343 2343 2343 2343
objetosc g9,95m= 15,1m?3 a3,1m3 67,6mF 76,2m?3
waga pustego kontenera 950 kg 1300 kg 2230 kg 3680 kg 3900 kg
maksymalna tadownosc £000 kg 8860 kg 28250 kg 26800 kg 26580 kg
TRANSPORTOWE ™\ Wymiary typowych konteneréw morskich ISO Zrédto: ANGA kontenery

woone | YVspolzaleznos¢ wymiarowa kontenerow ISO
(logistyczne)

ZBIORCZE OPAKOWANIA
TRANSPORTOWE

PALETOWE JEDNOSTKI
tADUNKOWE

PAKIETOWE JEDNOSTKI L ]
tADUNKOWE | r‘?rgz P ————

—_— —m————

KONTENEROWE

JJEDNOSTKI tADUNKOWE

14

2438

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



Srodki transportu wewnetrznego

o dziataniu przerywanym o dziataniu ciggtym

{

—I dzwignice I

—I wozZKi I _| roboty przenosniki

Eq's URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wociagniki

i&s URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,

mobilne

weiggniki unoszace szynowe ciegnowe

_ — tasmowe
dzwigi p(_:dnoénlkowe kolowe czionowe
pionowe widtowe - podwieszone
suwnice wysokiego sktadowania bezciegnowe
Zurawie ) watkowe i krgzkowe

|_przewozace kulkowe
wywrotnice platformowe S$rubowe
robokary
uktadarki _ z medium posredniczacym
magazynowe pojazdy pneumatyczne
S kotowe

hydrauliczne

Klasyfikacja Srodkow transportu wewnetrznego

Wciagniki — urzagdzenia do przemieszczania
tadunkéw w pionie lub w pionie i poziomie w
jednej ptaszczyznie pionowej. Konstrukcja
wciggnika stanowi jego ustréj nosny

Charakterystyka techniczna wciggnikow
Udzwig (wg ciggu R10)

w zakresie 2,5+50 kN
Predkos$¢ podnoszenia

od 1do 12,5 m/min

Predkos¢ jazdy
regulowana do 32 m/min



Dzwignice

— Wociagniki

1.Ciag zasadniczy liczb normalnych R 10
Liczby normalne wprowadzit francuski inzynier i wynalazca Charles
Renard. Zwane sg tez one ciggami Renarda.

Cigg zasadniczy liczb normalnych R10

1,00 | 1,25 1,60 |2,00 |2,50 ]3,15 ]4,00 [500 [6,30 8,00 ] 10,00

q=Y510

_ _ -1
a,=(g-a,;,=>a,=q -9,

Ciag zasadniczy liczb normalnych R 10 jest definiowany jako ciag
geometryczny o ilorazie

gdzie k=10, a pierwszym wyrazem ciggu jest a;=1.

-1
_ k .
a,=10* -a,
n 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
a, 1,00 1,25 1,58 1,99 2,51 3,16 3,98 5,01 6,30 7,94 10,0
R 10 1 1,25 1,6 2 2,5 3,15 4 5 6,3 8 10

Eq's URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Dzwignice

Wielkosci udzwigow

wg R10 [KN]

0,3

0,5
0,63
0,8

1
1,25
1,6
2
2,5
3,2
4
)
6,3
8

10,0
12,5
16
20
25
32
40
50
63
80

100
125
160
200
250
320
400
500
630
800

iq's URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



Dzwignice

ks TRANSPORTOWE

Dzwignice

hs URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,

Normalne
p:gg::;:' Zastosowanie
wgR10
0,315
0,4
0,5 - )
0,63 mechanizmy
01’8 poi:(;fnziima éred_nie predkoéci
1,25 montazowych liczby obrotow zmlany/ ySIedd
1,6 [m/min] zurawi [1/min] [mimin]
2
2,5 .
3.15 mechanlzm_y
40 podnosz_enla
50 mechanizm e
, Yy wawsztatowych
6,3 podnoszenia lejniczych oraz )
8 suwnic weiggnikow
10 transportowych i [m/min]
12,5 magnesowych
16 [m/min]
20 mechanizmy
25 podnoszenia | mechanizmy jazdy
315 ) suwnic wozkow
40 mechanizmy chwytakowych suwnicowych i
50 , podnoszenia [m/min] weiagnikéw oraz
63 zurawi por.towych bram i mostéw
80 [m/min] [m/min]
100
125 mechanizmy jazdy mechanizmy jazdy
160 WOZKOW Zurawi - pomostéw suwnic
200 chwytakowych [m/min]
250 podwieszonych
315 [m/min]
- ul O =]
(] S —

Wociagarka z napedem recznym



Wociggnik tancuchowy do podwieszania

TRANSPORTOWE

Dzwignice

Dzwignice
— Wociagniki =
oouwnice G ANN R g i
= NN A
3 N |
6/ (14 = }
! 1 L]
;

Moment obrotowy przekazywany jest z recznie napedzanego kota
fancuchowego (1). Podczas podnoszenia koto to przesuwajac si¢ po gwincie dociska
tarcze zapadkowa (2) do tarczy hamulca wstrzymujacego (3) i powoduje ich
wspalny obrot, ktéry przez wat (4) powoduje ruch kot obiegowych (5) i zwigzanego
z nimi kota tancuchowego (6) utozyskowanego na watku (4). W czasie spoczynku
zachowane jest sprzezenie cierne ze wzgledu na obcigzenie uktadu tadunkiem. Aby
opusci¢ tadunek, nalezy krecac kotem (1) odsungé tarcz¢ (2) od hamulca (3)
zmniejszajgc warto$¢ sprzezenia ciernego.

Wciagniki

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Wciagnik tancuchowy do podwieszania
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Z1 - tancuch manewrowy
Z2 - tancuch nosny
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Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Wciggnik slimakowy

. 4
oYY
5 3 .
| § \.
P 51 \ i

Hamulec osiowo-wstrzymujacy

1 hak

2 zawiesie

3 koto tancuchowe

podnoszenia

4 $limacznica

5 ostona tancucha

6 prowadnica tancucha

7 koto fancuchowe zewn.

[ 8 $limak

9 tarcza stozkowa zewn.
i 10 obudowa hamulca

11 wpust

12 tarcza stozkowa wewn.

13 zapadka
A 14 $ruba dociskowa

15 pierscien filcowy

Wykorzystywane sg we wciggnikach
tancuchowych z recznym napedem. Hamulce te
nazywane tez sg hamulcami Beckera. Sita
wzdtuzna ze $limacznicy (3) dociska wat $limaka
(2) do kota zapadkowego z gniazdem
stozkowym (1). Zapadka jest tak ustawiona, ze
nie pozwala na opadanie tadunku.



Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Weciggnik dzwigniowy z tancuchem ogniwowym

Lnin
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Wociagarka linowa reczna
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Dzwignice

— Wociagniki

Zawieszenie hakowe Reczny wozek przejezdny

‘ e URZADZENIA ™~ __
= TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki
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™ TRANSPORTOWE Zrédio: Wright




Dzwignice

przektadnia silnik
— Wociagniki
sprzegto
tancuch
. |
ol
e R | w
% URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE
Dzwignice
— Wciagniki

1 pokrywa osprzetu elektr. 6 prowadnica liny

2 elem. Elektr 7 przektadnia planetarna
3 wylgcznik krancowy 8 beben linowy

4 rama 9 sprzegto

T - 5 watek 10 silnik
URZ/—\DZENIA“\\
TRANSPORTOWE v

11 gtéwny hamulec wciggnika
12 skrzynka zaciskowa

13 hamulec bebna linowego
14 lina



Dzwignice Olinowanie standardowe

1N 2/ aNn
— Wociagniki . F
B <) ) 5
2/2-1 4/2-1 8/2-1
_J
B S 5

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki

B 7a 'vo Ta ‘VQ

=2 =3

Schematy ukladéw linowych pojedynczych o réznych przelozeniach

e URZADZENIA™~.
TRANSPORTOWE ™,




Dzwignice wciggarka linowa

— Wociagniki
— Przyktady zastosowan
_________________ Standardowe
URZADZENIA >~
= TRANSPORTOWE N Zrédio: Pfaff-silberblau
Diwignice Elektryczna wciggarka linowa
— Wociagniki )
Wielokrotne punkty
zaczepienia tadunku
Pozycjonowanie
z przeciwlegle
zamocowanymi linami
M? URZXEZEMA“*x

™ TRANSPORTOWE . Zr6dio: Pfaff-silberblau



Dzwignice Elektryczna wciggarka linowa

— Wociagniki o _
Dtugie liny — dtuzsze
Dzwigi begbny
| pionowe
— Suwnice
— Zurawie

— Wywrotnice

| Uktadarki
magazynowe
Rézne predkosci
podnoszenia/
opuszczania
URz_,;,EiEMA‘\\
TRANSPORTOWE ™ Zrédio: Pfaff-silberblau
Dzwignice
| ﬂ hﬁu i ‘ I
— Wociagniki |
| Dzwigi Uﬂ
pionowe
— Suwnice
] Q—t
— Zurawie 3 \ | ] £E
I
— Wywrotnice I » ;3: \: ! >3
| s g '.I j: s
__ Uktadarki NG K
magazynowe w ! f“ !
% ")
.::'J > ,;:}9-.
St \ '-jr
ST
MR vz

™ TRANSPORTOWE . Zrédio: HMI



Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE

hamulec

DiWi g n i ce sprzegto sprzegto silnik

amulcowe Pr vy
i

< sprzegto
przybebnowe beben linowy tozysko podporowe

/wafu bebna

S Pt ™
e A wytqcznik
T kraricowy

— Wciagniki

T

/
/
/
/
/
/
/
/
/
|
—)
\
\,
\
\
\
\
\,
\,
\
\

reduktor krgzek wyréwnawczy

uktad linowy

zblocze hakowe

zawiesie

tadunek

\ URZADZENIA ™+
TRANSPORTOWE ™,




a) Weiggarka hakowa b)
D 2wi n i ce Weciggarka hakowa z
g reduktorem wiszgcym
— Wociagniki P <= F
c) Weciggarka hakowa d) Weiggarka hakowa z dodatkowgq
przektadniq
e) Wciggarka odlewnicza N P
| f) Wciggarka odlewnicza z dodatkowq
przektadnig
g) Weiggarka chwytakowa dwubebnowa = AN o < P
h) Weciggarka z chwytakiem
elektromagnetycznym

ks URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wociagniki

Rys. Budowa liny stalowej

hs URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,

Oznaczanie lin stalowych wg PN-EN 12385-2 :

22 6x36WS -IWRC 1770 B

T A
Wymiar
Konstrukcja liny
(6x19M, 8x19S)
Konstrukcja rdzenia
(FC, IWRC, WS(C)
Klasa wytrzymalosci liny
(1570, 1770, 1960)

r

3

S
4

Pokrycie drutu

(A.B. U)

Z

3

Kierunek zwicia
(sZ.zS, zZ, sS)



Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki

a URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Schemat | Konstrukcja Opis

Konstrukcja szesciosplotowa, w kazdym splocie siedem drutow o tej
6x7 samej srednicy. Jest to jedna z konstrukgji klasycznych. Zastosowanie w
motoryzacji i rybotéwstwie.

Konstrukcja szesciosplotowa,; w kazdym splocie dziewietnascie drutéw
o tej samej $rednicy, w trzech warstwach (1+6+12). Jest to jedna z
konstrukcji klasycznych. Zastosowanie w motoryzacji, rybotéwstwie i
rolnictwie.

6x19

Konstrukcja szesciosplotowa, w kazdym splocie trzydziesci siedem
6x37 drutéw o tej samej Srednicy w czterech warstwach (1+6+12+18). Jest to
jedna z konstrukcji klasycznych. Zastosowanie powszechne.

Konstrukcja szesciosplotowa, w kazdym splocie trzydziesci sze$¢ drutéw
(1+7+(7/7)+14). Konstrukcja WS taczy cechy konstrukcji Seal (wysoka

ws i L . " )
6x36 odpornos¢ liny na $cieranie) oraz konstrukcji Warrington (zwarty
przekrdj liny). Zastosowanie w przemysle ciezkim, maszynowym,
stoczniowym oraz w budownictwie.
F Konstrukcja szesciosplotowa, w kazdym splocie po dziewietnascie
6x19 drutéw (1+6+6F+12) oraz dodatkowo sze$¢ drutow wypetniajgcych
(ang. Filler). Zastosowanie w urzgdzeniach dzwigowych.
Konstrukcja szesciosplotowa, w kazdym splocie po dziewietnascie
s drutéw, odpowiednio w warstwach: 1+9+9, w kazdej warstwie druty
6x19 roznych Srednic. Nazwa konstrukcji "Seal", czyli "foka" pochodzi od

ostatniej warstwy wykonanej z najgrubszych drutéw, spetniajacych role
ostonki odpornej na $cieranie. Zastosowanie w rybotéwstwie.

Oznaczanie lin stalowych wg PN-EN 12385-2 :

Kierunek zwicia:
z - splot prawy (splotka) 22 6x36WS -IWRC 1770 B sZ

s - splot lewy (splotka) i i |
Z - splot prawy (lina)
S - splot lewy (lina) Wymiar
sZ - przeciwzwita prawa Konstrukcja liny
zS - przeciwzwita lewa (6x19M, 8x19S)
zZ - wspotzwita prawa Konstrukcja rdzenia
a) SS - wspotzwita lewa (FC, IWRC, WSC)

Klasa wytrzymalosci liny
(1570, 1770, 1960)
Pokrycie drutu
(A, B, U)
Kierunek zwicia
a) lina wspotzwita (sZ.zS, zZ, sS)

b) lina przeciwzwita

konstrukcja rdzenia
jednowarstwowa lina z rdzeniem wtékiennym FC

NFC - rdzen z wtdkna naturalnego

SFC - rdzen z wtdkna syntetycznego
jednowarstwowa lina z rdzeniem ze stali WC
WSC - rdzen stalowy splotkowy

IWRC - rdzen stalowy o specjalnym splocie
liny o splocie réwnolegtym

PWRC - rdzen o splocie rownolegtym



. i Wstepne okreslenie srednicy liny
DZWIgnlce Wg. PN-92/M-06520 (obecnie: PN-M-06520:1992P)

C - wspétczynnik wyboru Srednicy liny
X mm/JN - minimalny wspétczynnik bezpieczenstwa liny

B WCqumkl Rs[MPa] - nominalna wytrzymato$¢ drutu na rozcigganie
K - wspotczynnik zalezny od konstrukgiji liny, obliczany wg wzoru:
K==-f-k
4
B k - wspodtczynnik zmniejszajgcy do wyznaczania nominalnej sity

zrywajgcej line w catosci przyjmowany wg norm przedmiotowych lin,

f - wspdtczynnik wypetnienia — stosunek powierzchni metalicznego
przekroju drutéw w linie do powierzchni kota opisanego na przekroju
liny. Mozna go obliczy¢ z wzoru:

i-d,”
f=—
d
— gdzie:
d [mm] - $rednica liny,
d. [mm] - $rednica splotek,

S
== i - ilo$¢ splotek
' Wyznaczy¢ z tabeli:
TRANSPORTOWE v
Dzwignice
Tablica 2
[ WCqunlkl Lp. Lina Wspélezynnik wypetnienia f
Rdzen Konstrukcja . Nr normy
1 1X7 PN-69/M-80202 0,78
S
2 T1xX19 PN-69/M-80203 0,76
[— 3 T1x37 PN-69/M-80204 0,75
4 6X 7T+ A, PN-69/M-80206 0,50
5 S6EX 19+ A PN-70/M-80222
W6 X 19+ A, PN-70/M-80225 0,53
- F6X25+ A PN-71/M-80243
6 nienogny T6EX 19+ A : PN-69/M-80207 0,50
7 W-S 6 X 31 + A, PN-72/M-80249 054
W-S 6 X 36+ A PN-70/M-80229 ’
— 8 ST6X 31+ A PN-70/M-80228 0,52
9 T6X37T+A PN-69/M-80208 0,50
10 TIBXT7+ A, PN-69/M-80219 0,55
— 11 T6X 24+ 7A, PN-69/M-80212 0,44
12 6X 7+ 11X T+ A" PN-83/M-80251 054
T6EX 19+ 12X7+ A, PN-69/M-80234 .
13 7x7 PN-72/M-80214 0,60
— 14 S6X19+A(TXT7) PN-70/M-80232 061
FEX25+ A (TXT PN-71/M-80242 ’
15 nosny TG6EX 19+ A(TXT) PN-89/M-80215 0,58
16 W-S 6 X 36 + A (7T XT) PN-72/M-80250 0.61
= ST6X 31+ A (TXT7) PN-89/M-80217 :
4 17 T6X3T+A(TXT PN-89/M-80216 0,58
" Dotyczy lin nieodkretnych — N

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,



lub oszacowaé samemu:

Dzwignice
g Lina stalowa
6x36 WS - FC
PN-ISO 2408
Typ zwicia - przeciwzwity
— Wciagniki Kimek sty z
asa \’v)luynmlmu (Re) — 1770 N/mm
Srednica Przy masa ini sita
liny liny zZrywajaca
mm kg/100m kN
8,0 23,5 37,4
— 9,0 29,7 47,3
10,0 36,7 58,4
11,0 44,4 70,7
12,0 52,8 84,1
- 13,0 62,0 98,7
14,0 719 114,0
16,0 94,0 150,0 Jaki jest wspotczynnik wypetnienia f ?
18,0 118,9 189,0
- 20,0 146,8 234,0
22,0 177,6 283,0
24,0 2114 336,0
26,0 248,1 395,0
— 28,0 287,7 458,0
30,0 330,3 526,0
32,0 3758 598,0
34,0 424,3 675,0
L 36,0 475,6 757,0
38,0 529,9 843,0
40,0 587,2 935,0
42,0 6474 1030,0
— 44,0 710,5 1131,0
46,0 776,6 1236,0
48,0 845,6 1346,0
50,0 917.5 1460,0
52,0 9924 1579,0
54,0 1070,2 1703,0
56,0 1150,9 1832,0

Przyktadowe dane liny
TRANSPORTOWE

Dzwignice o

g uktadéw

Lp Mechanizm lub zesp6t linowych

Minimalny wspétczynnik
bezpieczeristwa X

odciggowe

— Wciagniki M1| 315 3
Wszystkie mechanizmy i zespoty z wyjqgtkiem M2 3,35 3
wymienionych ponizej w zaleznosci od grup M3 3,55 3
| 1 | natezenia pracy M4 4 3,5
(dla diwignic narazonych na dziatanie wysokich M5 45 4
temperatur wspotczynnik zwiekszamy o 25%, jednak | M6 5,6 4,5
powinien zawierac sie w przedziale 4,5<X<9) M7 71 5
— M8 9 5
Mechanizmy  podnoszenia  stuzgce | Kabina z 6 -
. . . . chwytaczami
2 | takze do przemieszczania  kabiny [
— operatora (np. suwnice kolumnowe) chwytaczy 9 B
Uktad linowy ogranicznika predkosci (srednica liny nie
3 | mniejsza niz 6 mm, a przy linie uruchamiajgcej hamulec 8 -
| bezpieczeristwa nie mniejsza niz 8 mm)
4 Liny  prowadnicowe  podestow  ruchomych 315 )
wiszqcych (srednica liny nie mniejsza niz 6 mm) ’
5 Liny  bezpieczeristwa  podestow  ruchomych 10
- wiszgcych
Mechanizmy podnoszenia zurawi | M1 4,5 -
6 | samojezdnych z linami  nieodkretnymi | M3 5,6 -
zaleznie od grup natezenia pracy M4 5,6 -
7 Mechanizmy zmiany wysiegu i teleskopowania 305
zurawi samojezdnych w warunkach ich montazu ’
W warunkach ~ 3
. . . . . pracy
8 | Liny odciggowe zurawi samojezdnych W worankach 273
- montazu ) 4

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



, . . Klasa Efektywny czas
DZW' g NICE@ | wykorzystania | pracy mechanizmu | Rodzaj pracy mechanizmu
mechanizmu [h]
To 200
Ty 400 nieregularna
| T, 800
T 1600
Ty 3200 regularna rzadka
Ts 6300 regularna z przerwami
Te 12 500 nieregularna intensywna
| T, 25 000
Ts 50 000 intensywna
Ty 100 000
3 P;- poziom obcigzenia mechanizmu,
t, PI P...x- maksymalne obcigzenie mechanizmu,
Km = Z -\ t- faczny czas w ciggu ktérego na mechanizm dziata obcigzenie P;,
— tT Pmax t;- efektywny czas pracy mechanizmu w okresie eksploatacii,
Klasa Nominalna wartos¢
. wspdtczynnika Charakterystyka obcigzenia
obcigzenia L .
L mechanizmu obcugema mechanizmu
mechanizmu K,
maksymalne obcigzenie w ciggu
1 0,125 bardzo matej c.zes'ci .cz.asu' pracy, w
L pozostatym czasie obcigzenie znacznie
mniejsze od maksymalnego
maksymalne obcigzenie w ciggu matej
Klasa Klasa wykorzystania mechanizmu czedci czasu pracy, w pozostatym
obcigzenia | To | T [ L [ B [T [ W[ T [T [ T[T L2 0,25 czasie obcigzenie zblizone do potowy
mechanizmu Grupa natezenia pracy mechanizmu maksymalnego
L1 M1[M2|M3|M4]|MS5|[M6|M7| M8 maksymalne obcigzenie w ciggu duzej
L2 M1 | M2| M3 | M4| M5|M6|M7| M8 3 050 czesSci czasu pracy, w pozostatym
L3 M1 | M2 | M3 | M4 | M5 | M6|M7]| M8 ! czasie obcigzenia wigksze od potowy
L4 M2 | M3 | M4 | M5 | M6 | M7 | M8 maksymalnego
maksymalne obcigzenie w ciggu
‘ URZADZEI:I‘IA\‘\ L4 1,00 catego czasu pracy lub zblizone do
TRANSPORTOWE maksymalnego
y - -
DZW|gn|ce Obliczeniowg Srednice liny nalezy wyznaczy¢ wedtug wzoru

ponizej, zaokraglajac jg do najblizszej nominalnej srednicy d
dla danej liny.

d =C-/S
gdzie

d, [mm] - srednica obliczeniowa liny
— S [N] - sita obliczeniowa

— Wciagniki

Jednak o ostatecznym doborze srednicy d liny decyduje
I~ warunek wytrzymatosciowy dla liny:

P
- P >S-X b ==X

w ktorym:

P, [N] nominalna lina zrywajgca line w catosci,

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wciagniki

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Minimalne srednice podziatowe bebndéw i krgzkéw

przyjmuje sie w zaleznosci od srednicy liny i odpowiednich wspétczynnikéw zaleznych od
grupy natezenia pracy.

W zaleznosci od rozpatrywanego elementu przyjmuje sie nastepujgce wartosci:

(dane wg. PN-92/M-06520, obecnie PN-M-06520:1992P)

$rednica podziatowa bebna [mm] D, >d-e,
$rednica podziatowa krazka linowego [mm] D, >d-e,
Srednica podziatowa krazka wyréwnawczego [mm] D3 >d- e,

gdzie:

d [mm)] - $rednica liny

el - wspétczynnik dla bebnéow

e2 - wspotczynnik dla krazkéw linowych

e3 - wspotczynnik dla krazkéw wyréwnawczych

Grupa natezenia

pracy mechanizmu € € €s
M1 11,2 12.5 11,2
M2 12.5 14 12.5
M3 14 16 12.5
M4 16 18 14
M5 18 20 14
M6 20 22,4 16
M7 22,4 25 16
M8 25 28 18

Beben gtadki (1G) - cyfra oznacza ilos¢ warstw
nawijajgcej sie liny

Beben rowkowany jednokierunkowo;
uzwojenie prawe (P)

strona | 1 HHE i .
napedu

Beben rowkowany jednokierunkowo;
uzwojenie Lewe (L)

strona _ | 44 i
napedu

Beben rowkowany dwukierunkowo;
uzwojenie prawe - lewe(PL)

strona _ | - i
napedu

Beben rowkowany dwukierunkowo;
uzwojenie lewe - prawe (LP)

strona _ | N i
napedu




Dzwignice

— Wociagniki

LB [mm] -dtugosé bebna
dla bebna uktadu zdwojonego L, =2-L,+2-L, +L,
I~ L2 [mm] -dtugos¢ konstrukcyjna bebna
L1 [mm] -dtugosé zwojowanej bebna
LO [mm] -dtugosé konstrukcyjna bebna
n =nl+(2+3) - liczba zwojéw na dtugosci L1

gdzie:
— nl - liczba zwojéw niezbednych do nawiniecia liny dla Hp
H i
nl __Pp wk
n-D,

Hp [mm] - wysokos$¢ podnoszenia
+(2+3) - dodatkowa liczba zwojoéw liny, zabezpieczajaca przed
zawieszeniem tadunku tylko na zamocowaniu liny

m URZADZENIA ™.
TRANSPORTOWE

Dzwignice 3
— Weciagniki J
-
) 3|
— )
L| 3|2
23
- 8|S
>
Schemat wymiarow rowkow \g £
- na bebnie do lin stalowych

Podany schemat jest zgodny z normg PN-61/M-84621 (obecnie PN-M-84621:1961P)
— ,Dzwignice. Bebny do lin stalowych. Wymiary rowkéw”. Przyjeto nastepujace

oznaczenia:

s [mm]  -skok linii Srubowej rowkéw,
| d [mm] -S$rednica liny,

R [mm] - promien rowka,

H [mm] - gtebokos¢ rowka

Upraszczajac mozna przyjmowac nastepujgce wartosci charakterystyczne:
R—H=(0,1+0,2)-d

s=d+(2+5)

. R=(0,52+0,56)-d

s URZADZENIA ™«
TRANSPORTOWE ™,




Dzwignice

— Wociagniki

Dzwignice

nakladka
i

[ |
=

koniec lini| Srubowe

S

T T
A~

gmin

TRANSPORTOWE

— Wciagniki

m URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Wymiary dwustronnych naktadek do mocowania lin stalowych

Obwo] z migkkiego drut

PSS

M

ﬁ

S

B

Zrédfo: Polsling

Zacisk linowy wg

EN 13411-5

metoda il



Dzwignice

— Wociagniki

Zblocze hakowe dwukrazkowe
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Dzwignice

— Wociagniki

919]

=3,81°

6 =1/15

Dopuszczalne katy schodzenia liny

URZADZENIA ~~

TRANSPORTOWE



Dzwignice

— Wociagniki

Dzwignice

TRANSPORTOWE

— Wciagniki

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Wymiary profili rowkéw krazkdw do lin stalowych
wg PN-61/M-45370 (obecnie zastapiona przez PN-M-45371:1989P
Dzwignice -- Krazki linowe do lin stalowych -- Gldwne wymiary).

a=45°

Hmin

b

Dz

R Hmin r
2,5 10 2,5
3 12,5 2,5
4 15 3
5 17,5 3
6 20 4
7 22,5 4
8 25 5
9 30 5
10 32,5 5
11 35 5
12,5 37,5 5
14 40 6
16 45 6
18 50 7
20 55 7
22,5 60 9
25 67,5 9
28 75 10

Zamiast danych przytoczonych w tabeli, do wyznaczania warto$ci Hmin mozna wyprowadzi¢

uproszczong zaleznosc:

promien rowka kota

kat rozwarcia rowka

H_ =2,5-R+5,55 [mm]

Niektérzy producenci zalecajg nastepujgce wartosci parametréw rowka:

R=0,53-d

o =60°

D3

D1 h11

555555

|

2

Y

CINNNNNNNN

2

W

7

\)

NN

7

7

[mm]

o

dla 034ASg, 035ASg | 036ASg

Db

Dp

Soty, 24y

0

D3

D1h11

of

dla 027ASg, 028ASg i 030ASg

Db

Dp

eotw-‘”H7

Sprzegta przybebnowe zebate
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TRANSPORTOWE Schemat hamulca dwuszczekowego luzowanego zwalniakiem z wbudowang sprezyna



Diwignice Kryteria doboru hamulca dwuszczekowego:

1. Moment hamujgcy M, >k M,
. . 2. Spefnienie warunkoéw cieplnych
— Wciagniki 3. Przefozenie hamulca
4. Dobér sity S w hamulcu
5. Sprawdzenie $rednich naciskow
@ TRANSPORTOWE Schemat hamulca dwuszczekowego luzowanego zwalniakiem z wbudowana sprezyng zsdwo: Fena

Dzwignice

— Wciagniki

11

Iz
N

IS/ . .

o= 0, QD

12/ 4 | 10/ )
M? URZADZENIA -

™ TRANSPORTOWE Schemat hamulca dwuszczgkowego luzowanego zwalniakiem




Dzwignice

— Wociagniki

TRANSPORTOWE ™ Schemat hamulca dwuszczekowego luzowanego zwalniakiem Zrodio: FENA
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Din g ni ce Dla Srednicy 0 =160 =250 —] m‘\ﬁ

— Wociagniki
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Dzwignice

— Wociagniki
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Sprzegta zebate jednostronne

tuleje uzebione,

piasty uzebione

d,{H7)
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L
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. fz(a__é)
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blUs9)

J L

L=20+F

Sprzegta zebate dwustronne
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TRANSPORTOWE
Dzwignice
— Wociagniki
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. Dzwigi
pionowe

» URZADZENIA “~-_

TRANSPORTOWE |

N
\

maszynownia

Silnik elektryczny

hamulec

tarcza cierna

przeciwwaga

szyb

Dzwigi pionowe — przemieszczajg tadunki w pionie,
w kabinach (przewoz ludzi) lub na platformach prowadzonych
po prowadnicach zamocowanych w szybach lub do masztéw

przektadnia wciagarki
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Schemat dzwigu pionowego z napedem elektrycznym
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Przyktadowa rama przeciwwagi Przyktadowa rama dzwigu linowego
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Dzwignice

. Dzwigi
pionowe

_______ Hamulec zapobiegajqcy rozbieganiu sie Chwytacze dwukierunkowe

v kabiny w kierunku gora
URZADZENIA =~
TRANSPORTOWE ™ Zrodto: WITTUR

Dzwignice

. Dzwigi
pionowe

Prowadniki rolkowe

lll "

Zderzaki hydrauliczne

Prowadniki slizgowe

Ng TRANSPORTOWE ™ sr6dlo: WITTUR




Dzwignice

Dzwigi
pionowe

TRANSPORTOWE

Dzwignice

Dzwigi
pionowe

Bezreduktorowa wciggarka elektryczna

Zrédfo: WITTUR

Prowadniki rolkowe Szyb windy

FILM ?

Maszynownia



Dzwignice

N o,
 Dzwigi il
pionowe \II ,
[0 — >
$§§3§§§ﬁ¥gwg\ Schemat dzwigu pionowego z napedem hydraulicznym #réco: OTIS
Sita przy poslizgu
S
Jaki musi by¢ kat B aby sita S byta jak najmniejsza?

--------------- N Zatés =1 N

URZADZENIA >~ atozmy G=1000 [N]
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5300 +

S [N]

5200 -

5100 -

5000 +

4900 -

4800

4700 -

4600 -

4500 -

4400 T

Sita przy poslizgu

TRANSPORTOWE

10

15

20 25 30 35 40 45
B [dag]

Drewno po drewnie p =0,5

Sita przy poslizgu

50
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60
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Opory ruchu dowolnego pojazdu szynowego:

W, — opory toczenia wszystkich kot jezdnych
W, — opory jazdy po krzywiznie
W, — opory wiatru W (M d+2- f) N
w — opory jazdy po pochytosciach - D [ ]
k
>G-(u-d+2-f)
W =(1+vy) [N]
Dk
W =£-2G  [N]
W, =¢;-q-F [N]
W, =2G-sina, [N]
% URZADZENTA .
TRANSPORTOWE
Cisnienie predkosci wiatru
_pv? [N}
2 |m?
. -?x1
p=123 L% - gestos¢ powietrza
m .
V| — - predkos¢ wiatru
E
q v? N
1,626
I stan dzwignicy strefa v [m/s] g [N/m?]
I stan roboczy wszystkie 20 250
stan spoczynku I 20 250
il Ila I 24 350
- b Ila 27 450
Ilb 30 550
B T 2427

B URZADZENIA™~__
TRANSPORTOWE ™,

max (250+0,5~hp; 350)

h,- wysoko$¢ nad poziomem morza w metrach,
v- predkos¢ wiatru, ktdra dla stanu spoczynku moze by¢ przekroczona raz na 50 lat.




llu pracownikéw przepchnie, a ilu przeciggnie suwnice o masie m=4975 kg
poruszajgcy sie na kotach o srednicy Dk = 500 mm
d =100 mm

Nie uwzgledniamy tarcia obrzezy, jazdy po tuku, wiatru oraz jazdy po
pochyleniu

Zgodnie z przepisami BHP dopuszczalne sity:
300N - przy pchaniu 250N - przy ciggnieciu

A= |
L
£= 15

ks URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Diwignice Suwnice — charakteryzujg sie przejezdnym wzdtuz toru
ustrojem nosnym, po ktorym porusza sie przejezdna wciggarka
lub wciggnik. Przeznaczone sg do przenoszenia tadunkéw w
pionie, poziomie lub w pionie i poziomie, w przestrzeni
ograniczonej nominalng wysokoscia podnoszenia, skrajnymi

— potozeniami wciggarki oraz skrajnymi pofozeniami mostu
suwnicy.

— Suwnice
Wyrdznia sie suwnice: pomostowe,

bramowe,
podwieszone

Suwnice pomostowe — poruszajg sie po torach utozonych ponad
miejscem sktadowania fadunkdéw; tuz pod stropem hali
produkcyjnej, montazowej, magazynowej lub na estakadach na
placach sktadowych.

Charakterystyki techniczne suwnic pomostowych

jednodzwigarowe: udziwig — 10+50kN, rozpietosc toru — 8+16 m,
predkos¢ jazdy — regulowana do 80 m/min;
____dwudzwigarowe:  udzwig - 32+200kN, rozpigtosc toru — 10+32 m,
L;s urzapzenii-. Predkos¢ jazdy — regulowana do 120 m/min.
TRANSPORTOWE



Dzwignice

Suwnice bramowe — poruszajg sie po torach utozonych na poziomie

sktadowania tadunkéw. Wykorzystywane sg do przetadunkéw

L towarow masowych i tadunkéw jednostkowych na sktadowiskach
we wszystkich relacjach tadunkowych miedzy sktadowiskiem i
srodkami transportu kotowego i kolejowego. Wyrdznia sie suwnice

— bramowe hakowe i chwytakowe.

— Suwnice Charakterystyki techniczne suwnic bramowych
hakowe: udzwig — 32+500kN,

— rozpietos¢ toru — 10+32 m, wysokos¢

podnoszenia do 16m,

predkosc¢ jazdy — 20+30 m/min.

chwytakowe: udzwig — 32+125kN,
— rozpietosc toru — 16+40 m,
predkosé¢ jazdy — 30m/min.
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— Suwnice

Suwnica podwieszana dwudzwigarowa
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— Suwnice

Suwnica podwieszana dwudzwigarowa
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Dzwignice

— Suwnice

N URZADZENIA ™. . .
TRANSPORTOWE . Suwnica potbramowa Zrtulo: GH INTERTECH Sp. 20,0

Dzwignice

— Suwnice

Ve URZADZENIA - . .
TR ANSPORTOWE ™ Suwnica potbramowa Zrtdlo: HAK sp. 2 0.0.
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— Suwnice

URZEJ-Z‘E.MA\\
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TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Suwnice

‘ﬁ URZADZENIA -

™ TRANSPORTOWE .

Suwnica bramowa

Suwnica bramowa

Zrédto: GH INTERTECH Sp. z 0.0

Zrédfo: GH INTERTECH Sp. z 0.0



Dzwignice

— Suwnice

W kontenerowym systemie transportu wazng role odgrywa grupa
suwnic bramowych kontenerowych. W grupie tej wystepujg
bramowe suwnice szynowe i bramowe suwnice jezdniowe.

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™ Zrédfo: Gdanski Terminal Kontenerowy

— . . — |
-

— Suwnice

Suwnica bramowa lekka CS-PK

< URZADZI::N]A“~\\ Udzwig od 50 k.g do'5.900 kg
TRANSPORTOWE Szerokosci belki nosnejod 2 mdo 6 m Srédlo: Carl Stahl
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— Suwnice

MR i
Sga URZADZENIA ~~-_ . .
TRANSPORTOWE Suwnica WSpomlkowa Zrodio: HAK sp. z 0.0.

Dzwignice

— Suwnice

MR wronossiiic
Sga URZADZENIA ~~~_ : H
TR ANSPORTOWE ™ Suwnica wspornikowa Zrodlo: Abus
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— Suwnice

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Suwnice

Suwnica kolumnowa

Naped z watem szybkoobrotowym

Zrédio: HAK sp. z 0.0.

Naped z watem wolnoobrotowym

=

Naped indywidualny
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— Suwnice

URZEJ-Z‘E.MA“\
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TRANSPORTOWE \‘\, Zrédfo: Donati
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— Suwnice

‘ﬁ URZADZENIA -

= TRANSPORTOWE \\, Zrédio: Transrem Sp. z 0. o.




Dzwignice

— Suwnice

TRANSPORTOWE \‘\, ] Zrédfo: Transrem Sp. z 0. 0.
2 PN-91/M-45457
Dzwignice
. . . Dopuszczalna wielko$é odchytkit!
Lp. Okreslenie odchytki Szkic mm
1 2 3 4
I 1 Rozstaw szyn L, <10m
Lyt A= £ 3
3 Lo>10m
A=+[3+ - @ - 10)]
B A< 15
2 Réznica poziomu gléwek szyn A, = 10
— H 110 27620
Suwnice - -
100 27610
%0 /| o prawego toru A N - P I~ S
- AL KT | Y N~/
g === 27590
Prawy tor 2001 Prawy tor 2005
70 27580
60 27570
50 27560
— a0 27550
30 27540
20 27530
75 Lewy tor 2001 Lewy tor 2005 5
i
P i O B L - o) oo
e _— ~ N C el
m\/ 20 30 40 \:’;ﬂ EMM 8 0 110 [m] 1po
-10 27500
TS T Przyktadowe odksztatcenie toréw w ciggu 4 lat eksploatacji suwnicy
3 URZADZENIA ™~ t .
TRANSPORTOWE pomostowe)
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Polaczenia dzwigara z czolownica.

Polaczenie boczne

Polaczenie posrednie

Zrédto: Windex Holding Sp. z o.0.

[Ea
E

Polaczenie gorne

Zrédfo: Windex



Warianty potaczenia czotownicy z dZzwigarem — zestawienie dla typu ELV i ELK

Dzwignice

Wy w Wy i z w ie podwyzszone
Wariant 1 Wariant 2 gtownego dzwigara Wariant 4 Wariant 5

Wariant 3
- Zestawienie dla typu ELS

— Suwnice
Wariant 1 Wariant 2 glownego dzwigara Wariant 4
Wariant 3
| Warianty potaczenia czotownicy z dZzwigarem — zestawienie dla typu
EDL i EDK
Standardowe pofaczenie Standardowe polaczenie Wykonanie podwyzszone
dZwigara z czolownicg diwigara z czotownica Wariant 2
________ Wariant 1 Wariant 1,z wycieciem™ (optymalna wysokosé
W ~~~~~~ - (korzystne wymiary (korzystne wymiary podnoszenia)
‘“’ URZADZENIA ~~~_ . dojazdowe regulowane dojazdowe regulowane
™ TRANSPORTOWE N diugoscia wysiegu dzwigara) diugoscia wysiegu dzwigara) Zrédio: Abus
Dzwignice
myg

mgg

— Suwnice

Mgg

‘ = URZ/;DEE-N]A“\

™ TRANSPORTOWE .
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— Suwnice

Zestawy kotowe

%g URZADZENIA ™~ __
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Dzwignice

— Zurawie

V= SRR .
%g URZADZENIA ™«
TRANSPORTOWE "

Self-braking motor

“DGT" idle
wheel group

| Wheel gear motor connecting slotted shaft |

Idle unit Drive unit
3| 5 5 & E
b1 bt b1
- - ]
. / < S J

g j £

= R ~+1 = =
a AN 0/2 | 0/2 E

W2 | /2 w2 L 0/2 ‘) L‘
Square laminated rail UNI 6013 - DIN 1013

Flat laminated rail UNI 6014- DIN 1017 )
Burbak type rail - DIN 538 Vignole type rail - UNI 3141

10 mm<g<15 (20)mm

Zrédfio: Donatti

Zurawie — charakteryzuje je wspornikowy ustréj nosny,
obrotowy w ptaszczyznie poziomej lub wysiegnik — ustrdj nosny
zdolny do wykonywania ruchdw w ptfaszczyznie pionowej, poziomej
lub obu jednoczesnie.

W transporcie wewnetrznym szeroko stosowane sg zurawie stupowe,
szczegblnie do mechanizacji prac transportowo—montazowych na
stanowiskach pracy znajdujgcych sie w polu jego dziatania

Charakterystyka zurawi stupowych: udiwig — do 50kN,
promien wysiegu — do 7m, predkos¢ podnoszenia — do 12
m/min.
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— Zurawie

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Zurawie

Zuraw stupowy z napedem elektrycznym

\ URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,
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— Zurawie

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Zurawie

_ R

ben URZADZENIA <. : -
TRANSPORTOWE ™ Zuraw przyscienny z napedem elektrycznym




Dzwignice

Udzwig : do 0,5 t
‘Wysieg: do 7 m

Zuraw przyscienny LWX
— Zurawie M odpowiednie ulozyskowanie ramienia
zurawia zapewnia swobodny obrot

reczny

B maksymalnie wysokie polozenie haka
& M elekiryczny naped wozka (opcja)

‘ URZADZENIA . L .
& TRANSPORTOWE Zurawie przyscienne z napedem elektrycznym Srbetto: Abus

Dzwignice

— Zurawie
Udzwig: do 1t
Wysigg: do 7 m

13‘(’1_5 Zuraw przyscienny LW

L - M nieznaczny cigzar wlasny,
idealny dla hal o lekkiej konstrukcji

& |

W {atwy reczny przesuw wozka

" |

I' 5 URZADZENIA -

[ TRANSPORTOWE Zurawie przyscienne z napedem elektrycznym Sr5ctlor Abus
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— Zurawie
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Dzwignice

— Zurawie

‘ = URZAEZ-I-EIII\IA“*\

™ TRANSPORTOWE .

Zuraw z
elektrycznym
napedem obrotu,
elektrycznym

napedem jazdy m:ggm
wozka i ruchomym do
ukiadem stero- 180°

wania

Zurawie przyscienne z napedem elektrycznym

Zurawie stupowe z napedem elektrycznym

Wysieg: do 10 m

Zuraw przyscienny VW

W maksymalnie wysokie potozenie
haka w wyniku niskiej zabudowy

M elektryczny naped obrotu (opcja)

M elekiryczny naped wozka (opcja)

B przesuwny uktad sterowania —
opcja (dla weiggnikow linowych
standardowo)

Zrédio: Abus

Udzwig: do 0,5 t
Wysieg: do 7 m

Zuraw stupowy LSX

B odpowiednie utozyskowanie
ramienia zurawia zapewnia
swobodny obrét reczny

B maksymalnie wysokie potozenie
haka

B elektryczny naped wézka (opcja)

Zrédio: Abus
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Dzwignice

— Zurawie

‘ ‘e URZ/;DEE-N]A‘\\

™ TRANSPORTOWE

Zuraw stupowy LS

B wzglednie niski ciezar whasny,
co umozliwia jego zastosowanie
réwniez w przypadku niekorzy-
stnych warunkéw podioza lub
fundamentu

W fatwy, manualny przesuw wozka

Zurawie stupowe z napedem elektrycznym Zrodo: Abus

Zuraw stupowy VS
B maksymalnie wysokie potozenie
haka w wyniku niskiej zabudowy

H elektryczny naped obrotu (opcja)

pi; B elekiryczny naped wdzka (opcja)
Zuraw z :
aniryein W przesuwny ukiad sterowania —
napedem obrotu, opcja (dla wciagnikéw linowych
elektrycznym
s iy standardowo)
wozka i ruchomym
uktadem stero-
wania
Zurawie stupowe z napedem elektrycznym Srédlo: Abus
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— Zurawie
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™ TRANSPORTOWE

Charakterystyka techniczna zurawi wypadowych:

Udzwig — do 400kN
Promien wysiegu —do36m
Wysoko$¢ podnoszenia —do45m
Predko$¢ podnoszenia —do 60 m/min
Predko$¢ opuszczania pustego haka —do 120 m/min

Zrédfo: Gdariski Terminal Kontenerowy

g g ol R L
ik ke Lk o e s ik ke s

Zrédfto: Gdanski Terminal Kontenerowy
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— Zurawie

TRANSPORTOWE

Dzwignice K
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— Zurawie

16m

12500

10000
% 260
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TRANSPORTOWE ™ Zuraw czteroprzegubowy (bramowy, wypadowy firmy KONE )
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— Zurawie

Osadzenie czesci obrotowych Osadzenie czesci obrotowych
na stupie obrotowym na sfupie staftym
Eq's URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™
Dzwignice Q

— Zurawie

& URZADZENIA - o
RTRANSPORTOWE N Wieniec toczny



Dzwignice

Zurawie

TRANSPORTOWE

Dzwignice

Zurawie

a URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE ™,

Podziat ze wzgledu na
budowe zewnetrzna:

:::
L

.J

tozyska z uzebieniem zewnetrznym

|

]

tozyska z uzebieniem wewnetrznym

tozyska bez zebow

Podziat ze wzgledu na
budowe wewnetrzna:

.J

tozyska jednorzedowe

1

J

tozyska dwi

urzedowe

il

Podziat ze wzgledu na rodzaj
elementu tocznego :

tozyska

kulkowe

L

tozyska trzyrzedowe tozyska stozkowe
Wieniec toczny Zrédlo: BALNEX Sp. z 0.0.
F
A M
FH:&
L i L
annll 1 11T
e 10

80

10.9
70 Y

’

s

4

Mg = ‘
[kNm] 5
50 » ™~
’ \
’
40 \\
30 \\
20 \\\
10
0 100 200 300 400 500 600 700 800

—= Fa[kN]

Wieniec toczny

Zrédto: BALNEX Sp. z o.0.



Diwignice Wywrotnice — to urzadzenia stuzgce do roztadunku
pojazddéw lub wagonow przez ich przechylanie lub
obracanie do potozenia, w ktérym nastepuje wysypywanie
sie tadunku. Wyrd6znia sie wywrotnice boczne i czotowe.

— Wywrotnice

L 6

Wywrotnica wagonowa boczna:
1 — wagon weglowy,

2 — konstrukcja stalowa wywrotnicy,

3 — rolki prowadzgce,

4 — mechanizm obrotu,

5 — lej samowytadowczy,

6 — przeno$nik tasmowy podajgcy,

7 — przenosnik taSmowy skfadujgcy

TRANSPORTOWE

Dzwignice

— Wywrotnice

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,




Dzwignice

— Wywrotnice
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Dzwignice

. Uktadarki
magazynowe

V= R T EI .
%g URZADZENIA ™«
TRANSPORTOWE "

Maksymalny kat przechylenia40°®

Czas podnoszenia 50 [s]
Ciezar Ok. 3200 [kg]
Udzwig Do 35 [t]

Wywrdt ptyty przy pomocy 3 sitownikdéw hydraulicznych

Wywrotnica samochodowa

firmy POMECH SP Z 0.0. W PUCKU

Uktadarki magazynowe (uktadnice) — maszyny wykorzystywane
w magazynach do obstugi regatéw srednich i wysokich.
Charakteryzuje je wodzak z  podajnikiem  bocznym
przemieszczajacy sie pionowo po stupie uktadnicy. Jedna z
najwyzszych ukfadnic na $wiecie podnosi tadunek na wysokos¢
54 m. Parametry techniczne uktadnic firmy DEMAG
zamieszczono w tabeli. Oprdcz typowych uktadnic regatowych
wyréznia sie ukfadnice do dtugich elementéw i uktadnice
przystosowane do jazdy po ftuku do innego korytarza
miedzyregatowego.

Parametry techniczne uktadnic firmy DEMAG

Parametr Ty AKL300 Destamat Il Destamat | Destamat Z
udzwig [kN] 3 15 20 50
wysokosc¢ podnoszenia 12 30 45 40

[m]

sl L 950 1050/1200 1500 1500
[mm]

predkos¢ podnoszenia | 516036 | 1 8/18:2/60 | 1,8/18+2/60 | 1,8/18+2/30
[m/min]

predkosé jazdy oi80+211a0 | 2/16/63+ 2/16/63+ 2/16/63+
[m/min] ' 2/40/160 2/40/160 2/40/160




Dzwignice

_ Uktadarki i
magazynowe l

AKL 300 Destamat 11 Destamat | Destamat Z

Schematy rozwigzan konstrukcyjnych uktadnic firmy DEMAG

TRANSPORTOWE

Wézki
Wozki unoszace — przeznaczone sg do transportu poziomego
_ unoszace jednostek tadunkowych i do pomocniczych prac
przetadunkowych.
Ze wzgledu na rodzaje napedu i sposdb sterowania wyrdznia sie
wozki:

a) reczne —rys. a,
b) napedzane — b (naped elektryczny mechanizmow
— jazdy i unoszenia).

Wdzki unoszace firmy BELT




Wozki

L

1l

|
(1]

— unoszace ==2ES
|
v 'IURZAb-iéN]A“‘~~\ i , .
TRANSPORTOWE ™ Wézek podnosnikowy PTM 1016 P

Wozki

— unoszace

Ast = Wa+l,-x+a




DUNGHEINRICH

URZADZENIA *~-

Wozki

— unoszace

TRANSPORTOWE

Wozki

]
Q
©
N
n
o
c
=]
*

Zrédio: Paleciaki

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE



Wozki

— unoszgce

Zrédio: Paleciaki

TRANSPORTOWE

Wozki

98 n\““-}l ‘.’r-..f .X S.u .‘.k\\

— unoszace

Zrédio: Paleciaki

URLL\DZENIA““\
TRANSPORTOWE




Wozki

— unoszace

TRANSPORTOWE

Wozki

. podnosnikowe
widtowe

Wézki podnosnikowe reczne firmy BELT

TRANSPORTOWE ™ a) z recznym prowadzeniem, b) akumulatorowe prowadzone



Wozki

. podnosnikowe
widtowe

Wodzek widtowy f-my Toyota

Udzwig: 5-7t
' URZAD-ZiF:l;I‘IA\\\
TRANSPORTOWE
—t |
r - — Al
Wozki C + it
I
A ] AL AN
red [ [
1 : mo
Ei 1 I
podnosnikowe == 7 T )
widlowe B
[
Y
Wdzek widtowy
f-my Toyota -
Szerokosc¢ catkowita A | mm 1995
Zewnetrzny promieri skretu B | mm 3350
RaEy - . Wysokosc do gomej krawedzi ochronnego dachu operatora C | mm 2440

URZADZENIA™™~~__ Duaode calkowita do czofa widel )
TRANSPORTOWE ™ ugosc catkowita do czota wi mm 3460




Wozki

. podnosnikowe
widiowe

% URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Wozki

. podnosnikowe
widtowe

% URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

dzielnik strumienia pompa oleju

zbiornik oleju

dzielnik strumienia
akumulator

rozdzielacz
. ; . sitownik wspomagania
sitownik podnoszenia

zawor kontrolny

sitownik przechytu sitownika wspomagania

sitownik hamulcow zawor hamulcowy

pedat hamulca

Wodzek widtowy
f-my Toyota

Wdzek widtowy f-my LINDE Typ H45
Udzwig: 4500



Wozki

a) b T
do__1h
I (5]
.. 1]
podnosnikowe o ) he —
widtowe I - . he
_ hé
naha = ] h7
e = Fo
— 1 d el ]
, * 13 4 |2
S = X L
S
f—1— (% =
L A=t —\
T | i B4 (B | Ast
1 : //(\ |
LA LS —
T 7y awa
- 1 %/
P b
T o0
st
S N Wazki podnosnikowe widtowe firmy BOSS
\ lea URZADZENIA ™.
TRANSPORTOWE ™ a) czotowe, b) czotowo — boczne

Wozki

. podnosnikowe
widtowe

Wézek elektryczny podnosnikowy prowadzony
rozwigzanie do prac zatadowczo-wytadowczych oraz
uktadania palet z towarem na regatach

a URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE v Zrédfo: Promag



Wozki

. podnosnikowe
platformowe

Ns/ URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Wozki

. wysokiego

sktadowania

|=—100

A=D+200mm

AST3

f

H=—14.22—

3.7 | Szerckoéé korytarza (tyl) | b11 mm | 1177 | 1317 | 1476
4.21 | szerckost korytarza (ogolem)| bz mm | 1285 | 1425 | 1575
4.25 | Rozstaw widel, maks. 5 mm 750 750 ag0
4.26 | Szerokost miedzy podporami| ba mm 965 | 1105 | 1255

Przesuniecie boczne Lewoiprawo | mim 70 70 100

Wodzek z ruchomym masztem

E:EJ URZ,’:\I\J~Z-I-EI§I]A“‘~\UdZWig do 2000ke

TRANSPORTOWE

2132

0343x140 IEI—/ |
ol

1.9

1030 ——==—-1021 ——|



Wozki

. wysokiego
skladowania

%g URZADZENIA™™~- Wodzek z ruchomym masztem
TRANSPORTOWE

Wozki

. wysokiego
sktadowania

V= SRR .
% URZADZENIA ™«
TRANSPORTOWE "



Wozki

skrzyniowe

@ Jr;é;—\b"z"éfuiix\ specjalne natadowne

TRANSPORTOWE platformowe

Wozki

— przewozace

URZADZENIA ™~ i
%TRANSPORTOWE \ do beczek




Wozki
__ pojazdy
kotowe
W6z podsigbierny
Sktadowanie kontenerdéw 20 i 40-stopowych (w
dwdch warstwach)
Wysokos$¢ wozu 13 m
Udzwig 40 ton.
moc 2x135 kW.
predkos¢ 26 km/h,
_____________ Producent Kalmar Industries Oy Finlandia.
‘ e URZADZENIA ™~ __
= TRANSPORTOWE N lok.: Gdariski Terminal Kontenerowy
Roboty mobilne Roboty mobilne znajdujg zastosowanie w nowoczesnych
logistycznie zintegrowanych systemach produkcyjnych, ktore
wymagajg zautomatyzowanej obstugi materiatowej i transportowej
I' = URZADZENIA .
[ .

TRANSPORTOWE



Roboty mobilne 4

kotowe

Robokar:

1 —naped indywidualny,

2 —rolki prowadzgce,

3 — modut czujnikow,

4 — zderzak z detektorem odlegtosciowym,
5 — platforma z wysuwnym podajnikiem,

6 — panel kontrolno-sterowniczy,

7 — przytacza tadowania akumulatoréw,

8 — sygnalizatory stanu pracy

TRANSPORTOWE

Roboty mobilne

a)

Przyktady robotéw mobilnych:
a) z przesuwnym ramieniem manipulacyjnym,
b) operacyjny,

- c) z regatem operacyjnym

URZADZENIA - .
TRaNsPoRTOWE d) narzedziowy




Przenosniki

- LIEINOWE Przenosniki to urzgdzenia do transportu bliskiego odznaczajgce
sie ciggtym charakterem pracy.

— Wykorzystywane s3:

e do transportu materiatéw sypkich nieprzerwang strugg lub
porcjami jednakowej wielkosci,

e do transportu w procesach produkcyjnych i wytwarzania
pojedynczych elementdw, zespotdéw i gotowych wyrobdw,

e do transportu miedzywydziatowego jednostek tadunkowych,

e do transportu na sktadowiskach, w magazynach,

e przy pracach przetadunkowych

ks URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE

Przenosniki e : : : :
Przeno$niki tasmowe — materiat przenoszony jest na powierzchni
ruchomej tasmy. Uktad tasmy moze by¢ ptaski lub nieckowy

— ciegnowe
— taSmowe
a) 5 b)
- -]
— o ]
| ISR ——— A —— | 8
L ] "
L L i
,,,,,,, —

hs URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



Przenosniki

Zmax < oM®  Warunek sprzezenia ciernego (Eulera)
. SO
— ciegnowe
— tasmowe
| S
Kgt opasania bebna
o Wspoi- o dla katéw opasania [rad] i w stopniach
Rodzaj bgbna i warunki atmosferyczne Oy | 3.14] 3,66 4,19] 5,24 | 6,28 7,0 8,38
— tarcia | 180° | 210° | 240° | 300° | 360° |400° | 4s0°
beben zeliwny lub stalowy w atmosferze
- bardzo wilgotnej (moknej) Gc,1 1,37 1,44 1,52 1,69 1,87 2,02 2,32
beben z oktadzina drewniana lub gumowa
w atmosferze bardzo wilgotnej 0,15 1,60| 1,73 | 1,87 2,19 2,57 | 2,87 3,51
begben zeliwny lub stalowy w atmosferze
wilgotnej 0,20 1,87 2,08| 2,31 2,85 3,51 4,04 5,34
o beben zeliwny lub stalowy w atmosferze
suchej 0,30 2,5 | 3,00 3,51.| 4,81 6,59 8,17 12,35
beben z okiadzina drewniana w atmosferze
suchej 0,35 3,00 3,61| 4,33 6,25 9,02 [ 11,62 | 18,78
beben z okladzina gumowa w atmosferze
suchej . 0,40 3,51 4,33} 5,34 8,12 | 12,35 | 16,41 | 28,56
k - Smax < eHB
0
. URZAD‘Z‘E‘MA\ k=1,25-1,4 - zabezpiecza przed skutkami zawilgocenia lub
TRANSPORTOWE oblodzenia powierzchni oraz wzrostu sity przy rozruchu

Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe

Sposoby zwiekszania kqta opasania

d) e —

fi

\ 3, 1
vaiy

a8y 480°

hs URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE



Przenosniki

— ciegnowe %
— tasmowe '

o

- BRI !
JH
9 p =
| r {1 Il Il
: A L
JH
L = T SH
Uktady napedowe:
a) reduktor o zazebieniu czotowym b) reduktor o zazebieniu stozkowo-czotowym
c) z dodatkowag przektadnia tancuchowg d) elektrobeben
e) dwubebnowy zasilany jednym silnikiem f) dwubebnowy zasilany z trzech silnikow

B URZADZENIA .. )
b TRANSPORTOWE ™\ SH — sprzegto hydrokinetyczne

A-A

Przenosniki
— ciegnowe ; :
. _y | i
— tasmowe . : T i}

T Spawany beben
napedowy
L)
[ d)
NANNANNNNNANN AN \\
1 |
N | |

.* —————— e X Elektrobeben
URZADZENIA ~~~_
“ AN
TRANSPORTOWE :




Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe

STANDARDOWY PRZENOSNIK TASMOWY

%g URZADZENIA -
TRANSPORTOWE ) N Zrédfo: Haberkorn

Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe

Przenosnik tasmowy do owocdow i warzyw luzem na wysokos$¢ do 4m
Fﬁ URZADZENTA ~~. przenoszenia w poziomie lub pod katem do 45

TRANSPORTOWE Zrédio: MOMS



Przenosniki

— ciegnhowe
— tasmowe
I czionowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

— kulkowe

050

L Srubowe

z medium
— posredniczagcym

pneumatyczne

hydrauliczne
Przenosnik z tasmg zamknietg

‘E URZADZENIA “~-_
= Zrédfo: Detrans

TRANSPORTOWE

Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe
— czionowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkow

- kulkowe 3

— srubowe Przeno$nik taricuchowy (redler)

z medium o wydajnosci 50 i 130ton/h

— posredniczacym

przeznaczony do transportu poziomego
materiatéw sypkich drobno i lekko
ziarnistych oraz w kawatkach — luzem.
Urzadzenie moze transportowac ziarno
zbdz i kukurydzy, nasiona roslin
strgczkowych i oleistych, rézne produkty

pneumatyczne

hydrauliczne

Y paszowe (maczki, Sruty, granulaty i
‘ G URZADZENIA ™~ brykiety) i inne. s Zrédio: Feerum

TRANSPORTOWE



Przenosniki

— ciegnowe
— cztonowe
B f
.p
-I-_E ------------ ~~~\\ - l:_ L
ETJ:;SSDIE(E)’;:'A(‘)WE\\ PrZenOénlk ku beikowy Zrédio: Feerum

r - -
Przenosniki _
dozownik :_ ’
tasmowy
— ciegnowe
— cztonowe
. 77 vz
L ey
- 2 Tl
Kubetki ' I
— rozstawione 5 — e -y -
dozownik |
Srubowy |
- wanna .
— o
N Kubetki
grzbietowe dozownik
bebnowy
Zatadunek
\Jvanna

v
URZ/-\DZENIA . Przenoénik kubetkowy

™ TRANSPORTOWE



Przenosniki

— ciegnowe

— cztlonowe

TRANSPORTOWE

Przenosniki

— ciegnowe

— cztonowe

P

Q<

iq's URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,

Przenosnik z kubetkami
grzbietowymi

hS URZADZENIA ., b n o énik ku betkowy

Przenosnik z rozszerzong
gtowicq

Roztadunek

i
™ Vinax

— Y




Przenosniki

— ciegnhowe
— tasmowe
— cztonowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

— kulkowe

L Srubowe

z medium
— posredniczagcym

pneumatyczne

hydrauliczne

e URZADZENA . L
TRANSPORTOWE\ Przenosniki ptytkowe typu Flex Move Zrbdlo: Translog Systems

Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe
— czionowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

- kulkowe

L Srubowe

z medium
— posredniczacym

pneumatyczne

hydrauliczne

I = URZADZENIA ™~

D TRANSPORTOWE ™\ Przenosniki ptytkowe typu Flex Move Srtclo: Transiog Systems



e PROWADNICA SUZGOWA

Przenosniki ity

BELKA

PREZEMNOSNIKA

7 /\

- LARCUCH
— ciegnowe
UCHWYT
PROWADNICY —
BOCENE]
— cztonowe S
BELKI /
wsearciE |
L BOCENE w—
BELKI
WSPARCIE
HELKI
[ PRZENOSNIK TYPU "WEDCE'
TRANSPORT PIONOWY R S\
Ay
L GLOWKA \
J.’_ DWROTNA
P £k
e S / S
ww —/ Uk 1807 Z KOLEM —'
'8 URZADZENIA <. e
NSTRANSPORTOWE Przenosniki ptytkowe typu Flex Move Zbcho: Transiog Systems

Przenosniki

— ciegnowe

— cztonowe

Przenosniki tarnicuchowe

——~\|
Ng TRANSPORTOWE ™ Zrslo: Profilex




Przenosniki

— ciegnowe

— cztlonowe

www.europasystems.pl

N URZADZENIA - ey s
TRANSPORTOWE ™ Przenos$niki tancuchowe Zroclo: Europasystes

Przenosniki
— ciegnowe
— cztonowe
S www.europasystems.pl
--------
s¢a URZADZENIA RN s epse ,
TRANSPORTOWE | Przenosniki tancuchowe Iroclo: Europasystems



Przenosniki

tor jezdny
wozek
— ciegnowe LR - - D 7z N
| zawieszka ——— E=—=E S ——— =—=—=—E’-=—= Ej—:—:
/t_'_'_l I_I_I_I
— trawersa ciegno
- podwieszone tadunek trawersa

t (podziatka)

Y

A

Przenosnik podwieszony jednotorowy

przeno$niki podwieszone — stuzg do
przemieszczania tadunkéw jednostkowych na
odpowiednich zawieszkach po trasie okreznej
przeprowadzonej czesto przestrzennie

a URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE

Przenosniki

— ciegnowe

- podwieszone

Przenosnik podwieszony jednotorowy

m URZADZENIA ™~
TRANSPORTOWE v Zrédfo: Logchan



Przenosniki

a)
| d
. L
— bezciegnowe
By
— watkowe i krgzkowe B b) —
hs;’;jﬁ?ﬁg’:%m Przenos$niki a) watkowe napedzane, b) watkowe katowe,.

Przenosniki
C) = L -
T e e S
- v [ g =—
| | |
— I | T
— bezciegnowe \\
— watkowe i krgzkowe E O\
i \
B SR
1
| | | s
Il
N
B W7 /
LL /’
— /’
.

hs URZADZENIA -~ C) obrotnica

TRANSPORTOWE



Przenosniki

— ciegnowe
- tasmowe @
— cztonowe
6
L podwieszone =, (

— bezciggnowe i
— watkowe i krgzkowe @
‘J:fa:“
— kulkowe ‘
| srubowe O 1=
z medium

— posredniczagcym

pneumatyczne

hydrauliczne

‘ e URZADZENIA™~-_
= TRANSPORTOWE Zrédio: Olejnik Systemy Magazynowe

Przenosniki

— ciegnowe

— tasmowe

— cztonowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

~ kulkowe ;B

L Srubowe

z medium
— posredniczacym

pneumatyczne

hydrauliczne

I' = URZADZENIA ™~

™ TRANSPORTOWE .

Zrédfo: Europasystems




Przenosniki

— bezciegnowe

— kulkowe

‘ e URZADZENIA ™~ __
™ TRANSPORTOWE

Przenosniki

— bezciegnowe

L Srubowe

‘ ‘e URZ/;DEE-N]A“\\

™ TRANSPORTOWE

Fhiee
E R REbFilarf
I $H

o

LS

=
-
%
.

Zrédio: Europasystems

Przenos$niki (Srubowe) slimakowe stuzg do transportu
materiatow sypkich i pylistych. Znajdujg zastosowanie gtownie
w przemysle materiatéw budowlanych, spozywczym,
energetycznym.

Przenosniki (Srubowe) slimakowe korytowe

Materiat mozna transportowa¢ w poziomie lub pod katem do 20
Zrédio: Prefamet-Zremb S.A



L. Przenos$niki (Srubowe) slimakowe rurowe
P rzenosni kl Przeznaczone do pracy pod duzymi pochyleniami

—y

— bezciggnowe

L Srubowe

% URZADZENIA ™~ __ |
TRANSPORTOWE Zrodfo: Prefamet-Zremb S.A

Przenosniki (Srubowe) slimakowe rurowe

Przenosniki

i el
— bezciegnowe

L Srubowe

URZADZENIA -
TRANSPORTOWE Y Zrodio: Prefamet-Zremb S.A



Przenosniki

BUDOWA:

— 1 - kosz zasypowy

2 - inzektor

— 3 - zasuwa

4 - wlot powietrza
ostoniety siatka

5 - pokrywa wlotu powietrza (zamknigta
w czasie rozruchu i catkowiecie otwarta

- podczas pracy)

6 - wylot powietrza

» DWIE ODMIANY:
T368/1: mac silnika 5,5 K\W
T368/2: mac silnika 7,5 KW

z medium
-~ posredniczacym ) '

pneumatyczne

Przenos$nik pneumatyczny ttoczacy (do ziarna)

TRANSPORTOWE Zrédlo: SZM

STORAGE STORAGE

Przenos’n i ki HOPPER HOPPER

DYNA-SLIDE
AIR ACTIVATED
GRAVITY CONVEYORS

— CUT-OFF

VALVE
CONVEY DUST

LINE COLLECTOR
[ WEIGH
s,
— MIXER
TRANSPORTER m @ @
- transportowany 'ﬂ'ﬂ:"«c

‘‘‘‘‘‘‘ materiat

z medium czystego
— posredniczacym powietrza powietrza membrana
=1
pneumatyczne

Przenosnik pneumatyczno - grawitacyjny

URZADZENIA ™~ __
TRANSPORTOWE ™,



Przenosniki

— ciegnowe
- tasmowe
- czionowe

— podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

— kulkowe

L Srubowe

z medium
— posredniczacym

pneumatyczne

hyd rauliczne Przenos$nik pneumatyczno - grawitacyjny

‘ " URZADZENIA ™~ __
= TRANSPORTOWE

Przenosniki

— ciegnowe
- tasmowe
— cztonowe

L podwieszone

— bezciegnowe

— watkowe i krgzkowe

=
| kulkowe "
L Srubowe
z medium

— posredniczacym

pneumatyczne

hydrauliczne

I = URZADZENIA ™~ -
S R ANSPORTOWE Przenosnik pneumatyczny



