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Wstęp do współczesnej inżynierii

w3

Wstęp do współczesnej inżynierii

Praca np. przy podnoszeniu elementu o masie m na wysokość H będzie zawsze taka sama

W zastosowaniach przemysłowych ciekawsza jest szybkość wykonywania pracy niż sama praca

Moc:

Praca:

Moc w ruchu obrotowym:
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Kierunek przepływy mocy i charakter obciążenia

Zmienność obciążenia:

Wstęp do współczesnej inżynierii

•Zasada równoległoboku. 

Zasady statyki

•Dwie siły przyłożone do ciała sztywnego równoważą się tylko wtedy, gdy działają 
wzdłuż jednej prostej, są przeciwnie skierowane i mają te same długości

P’ = P

•Działanie sił przyłożonych do ciała sztywnego nie ulegnie zmianie, gdy do tego układu 
dodamy lub odejmiemy dowolny układ równoważących się sił, czyli tzw. układ zerowy
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•Zasada oswobodzenia od więzów. Każde ciało nieswobodne można myślowo 
oswobodzić od więzów, zastępując ich działanie odpowiednimi reakcjami.

Zasady statyki

•Zasada zesztywnienia. Równowaga sił działających na ciało odkształcalne, nie zostanie 
naruszona przez zesztywnienie tego ciała.

•Zasada działania i przeciwdziałania. Każdemu działaniu 
towarzyszy równe co do wartości i przeciwnie skierowane wzdłuż 
tej samej prostej przeciwdziałanie

Wstęp do współczesnej inżynierii

Skąd się biorą opory ruchu
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Tarcie
Skąd się biorą opory ruchu
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Siła przy toczeniu
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Skąd się biorą opory ruchu

Siła przy toczeniu
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Skąd się biorą opory ruchu
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