Zaktad Maszyn Roboczych Napedéw i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydzial Mechaniczny Politechniki Lodzkiej

Wprowadzenie

Naped hydrauliczny

Naped hydrokinetyczny Naped hydrostatyczny

1. Dziatanie sprzegta san*och.odowego.avi (Wiersz polecenia) Naped Sterowanie

2. Hydrostatic Transmission.avi (Wiersz polecenia)

Zaktad Maszyn Roboczych Napedow i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydziat Mechaniczny Politechniki L6dzkiej

Wprowadzenie

Naped hydrostatyczny

Duza podatnos¢ na brud
Zmiana lepkosci cieczy

Duza hatasliwosé

Trudnosci w synchronizacii
Zanieczyszczenie srodowiska

Duza wydajnosc¢ energetyczna

Duza tatwos¢ sterowania

Bardzo mata bezwtadnos$¢ ukfadu

Samo smarownos$¢

Bezposrednia i ciggta kontrola obcigzenia
tatwos¢ usytuowania elementéow
tatwos¢ automatyzaciji i sterowania

X X X X X



Zaktad Maszyn Roboczych Napedéw i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydzial Mechaniczny Politechniki Lodzkiej

Wprowadzenie

Nadajnik . Odbiornik

STERO-

NAPED 1 WANIE

WYJSCIE MASZYNA

S'S"I':'r:flf';iﬂ'mgﬁ;’ HH, FOVPA | ZawoRY | ] sicownik [ PRZESTRZEN
HYDRAULICZNA [T | STERUJACE SILNIK ROBOCZA

NAPED RECZNY i i
- — | ; | — |

ENERGIA ELEKTRYCZNA ; ' PRACA
ENERGIA TERMICZNA ENERGIA HYDRAULICZNA MECHANICZNA
ENERGIA | : ENERGIA ;
MECHANICZNA ' i MECHANICZNA ;

Zaktad Maszyn Roboczych Napedow i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydziat Mechaniczny Politechniki L6dzkiej

Wprowadzenie

Nadajnik ~ Odbiornik

100 mm? | : E
e P, Ni N2 ipz

1 +V1 Vo * 2

Fi *Q'l Qz* F,

________________________________________________________________________________________



Zaktad Maszyn Roboczych Napedéw i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydzial Mechaniczny Politechniki Lodzkiej

1. Wprowadzenie

Odbiornik

................... F Sl L
- T 1 — Pompa

. c . 2 — Zbiornik

) ; .

2 Hr W 3 — Zawor zwrotny

2 \c >< - . 4 — Zawor bezpieczenstwa
. 7 . 5 — Sitownik ttokowy

. D . i :

| Tl . 6 — Rozdzielacz

I —— [ . 7 — Zawor dtawigcy
--------------------------------------------- - -t 3. Symulacja pracy zurawia HDS BEFARD XF1700.avi (Wiersz polecenia)

Zaktad Maszyn Roboczych Napedow i Sterowania, Katedra Pojazdéw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydziat Mechaniczny Politechniki L6dzkiej

1. Wprowadzenie

__________________ imiatozna~_, Odbiornik
M, = 1000Nm | ;
s a Qu silnik
NL =9 pompa-, _ kolektor f hydrostatyczny§
N, I : Ns
Mot o ‘ | : .
:‘ f element N s
| | oddzielajacy A ;
o /)
: g Mst
e Qs
E ] [ ? =0
- Nadajnik —F
M _[Nm] m’ rad
plPal=" 1 L 0" |=qm) ol
q,[m’] m’ S S
N,[W |= plPa]-Q, s



Zaktad Maszyn Roboczych Napedow i Sterowania, Katedra Pojazd6éw i Podstaw Budowy Maszyn
Wydzial Mechaniczny Politechniki Lodzkiej

1. Wprowadzenie o
Odbiornik

- Sterowanie

: 1 - Pompa
""""""""""""""""""""" 2 — Silnik hydrauliczny

3 — Ptyta przytaczeniowa pompy
4 — Plyta przylaczeniowa silnika

5 — Wat napedowy pompy
6 — Wat odbiorczy silnika AV
7 — Zbiornik 4. Hydrostatic_Transmission(1).avi (Wiersz polecenia)

8 — Blok elementow sterujacych
9 — Zawory bezpieczenstwa

10 — Filtr sptywowy

11 — Rozdzielacz



